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RESUMEN.

El objetivo del presente trabajo de suficiencia profesional es realizar la implementacion un
Sistema de Control de Acceso Vehicular mediante tarjeta RFID que permita optimizar el acceso
del parque automotor en el campus de la Universidad Nacional Toribio Rodriguez de Mendoza
dentro de mis funciones como Asistente de Ingenieria Electrénica en la empresa DCG TEC
S.A.C, mejorando los niveles de seguridad y orden ,mediante el monitoreo de los vehiculos que
hacen uso de los parqueaderos internos de la institucion. Para determinar la tecnologia que
actualice el acceso del parque automotor de la U.N.T.R.M de Amazonas, se realiz6 un analisis
comparativo de las posibles soluciones encontrando en la tecnologia de autenticacion por
radiofrecuencia la alternativa para satisfacer las necesidades de la institucién en cuanto a control
de acceso vehicular. A los usuarios se les provee una tarjeta de identificacion que contiene
informacion basica del personal autorizado para el ingreso o egreso a la universidad, ademas
contiene el codigo de acceso que debera ser validado por la unidad de recepcion.

Durante el tiempo de ejecucion del proyecto se realizaron coordinaciones con el usuario final para
realizar visitas, respectivas reuniones con la sede correspondiente y de esta manera apoyar la
solucién propuesta por DCG TEC S.A.C. Ademas, se brindaron una serie de capacitaciones
tedricas y précticas al personal técnico sobre los principales puntos importantes del sistema de
control de acceso vehicular y del software instalado: administracion de personal y dispositivos,
reportes, configuracién de puertas, entre otros.

Palabras clave: Seguridad Electrénica.
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ABSTRACT.

The objective of this professional proficiency work is to implement a Vehicle Access Control
System using an RFID card that allows optimizing access to the vehicle fleet on the campus of
the Toribio Rodriguez de Mendoza National University within my functions as an Electronic
Engineering Assistant. in the company DCG TEC S.A.C, improving levels of security and order,
by monitoring the vehicles that use the institution's internal parking lots. To determine the
technology that updates the access to the vehicle fleet of the U.N.T.R.M of Amazonas, a
comparative analysis of the possible solutions was carried out, finding in radio frequency
authentication technology the alternative to satisfy the needs of the institution in terms of vehicle
access control. Users are provided with an identification card that contains basic information of
the personnel authorized to enter or exit the university, and also contains the access code that
must be validated by the reception unit.

During the execution time of the project, coordination was carried out with the end user to carry
out visits, respective meetings with the corresponding headquarters and in this way support the
solution proposed by DCG TEC S.A.C. In addition, a series of theoretical and practical training
was provided to the technical staff on the main important points of the vehicle access control
system and the installed software: personnel and device management, reports, door configuration,
among others.

Keywords: Electronic Security.



INTRODUCCION.

Actualmente toda Universidad deberia contar con un sistema Control de Acceso Vehicular para
un mejor orden y seguridad de los alumnos y docentes. Existen muchas consideraciones que se
debe tener en cuenta al realizar una Instalacion de barreras vehiculares electrdnicas.
Lamentablemente en el Perd muchos profesionales y técnicos consideran este tema el Gltimo
elemento a considerar. Se toma consideracion cuando existe una falla que malogra los equipos,
maquinaria o lastima al personal y todos estos casos hacen gue el proyecto incremente su costo,
y muchas veces deriva que el proyecto sea dado de baja.

“La tecnologia RFID es un sistema de autoidentificacion inalambrica que consiste en etiquetas
que almacenan informacién y lectores que puedan leer estas etiquetas a distancia.” [1]

Uno de los principales problemas de un sistema de Control de Acceso Vehicular es la corrosion
de la barrera vehicular de metal y mayormente se puede dar por una incorrecta seleccion de
materiales por economizar costos o una mala instalacién por falta de capacidad o conocimiento
técnico.

“La regulacion del acceso en espacios privados y publicos es de suma importancia para mantener
altos estandares de seguridad y restringir el acceso de personal no autorizado.” [2]

Ante esta situacion, DCG TEC S.A.C forma parte de las empresas peruanas encargadas de
concientizar estos tipos de temas con los profesionales y empresas del rubro eléctrico. Se ha
participado en grandes proyectos la cual nos ha permitido ser lideres en el mercado brindando
asesorias, soporte técnico y generando confianza hacia los clientes con productos de calidad.
“Esta tecnologia se estd extendiendo a muchisimas areas, ya que ofrece una gran versatilidad en
el control de casi cualquier objeto o persona. Muchos sectores industriales se estan beneficiando

de las ventajas que ofrece esta tecnologia para la autoidentificacion por radio.” [3]



CAPITULOI.
CONTEXTO EN EL QUE SE DESARROLLO LA EXPERIENCIA.

1.1 GENERALIDADES DE LA EMPRESA.

DCG TEC S.A.C, es una Empresa Peruana especializada en proyectos de infraestructura,
con especialidades en: Control de acceso, comunicaciones, cableado de red, Fibra Optica,
Alarmas contra incendio, Agua contra Incendio, Camaras de seguridad / CCTV, Barreras

Vehiculares y Electricidad baja tensién; satisfaciendo de esta manera las exigencias y

necesidades para todos los clientes a nivel nacional.

Ademas, cuenta con el Servicio de soporte técnico de manera remota y capacitaciones

presenciales y/o virtuales.

Informacion General.

DCG TEC S.A.C es una empresa peruana dedicada en exclusividad a la venta e

instalacion equipos de: control de acceso, camaras de vigilancia,

telecomunicaciones, bombas contra incendios, deteccion de incendios y accesorios

para todos los proyectos a realizar.

INFORMACION DE LA EMPRESA

NOMBRE: DCG TEC S.A.C.
RUC: 20548818941.
CONDICION: Activo.

Telecomunicaciones.

Construccion de Edificios Completos.

ACTIVIDAD COMERCIAL: |Venta de Equipos Biométricos de Acceso,
Céamaras de videovigilancia y Accesorios
para el Acceso Electrénico.

Av. Arenales 395, oficina. 807, Lince,

DIRECCION: )

Lima.
APODERADO: Terrones Alarcon Giovanna.
GERENTE GENERAL.: Galarreta Koicheoski Marwing.

TABLA 1: INFORMACION DE LA EMPRESA DCG TEC S.A.C.
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TABLA 2: CERTIFICACIONES Y SISTEMA DE GESTION DCG TEC S.A.C.
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Ubicacion.
La empresa DCG TEC S.A.C se encuentra ubicada en la Av. Arenales 395, Ofc.807,

Lince, Lima.

FIGURA 2: COLABORADORES DE EMPRESADCG TEC S.A.C.



FIGURA 3: PLANIFICACION DE TRABAJOS EN EL CAMPO.

4.1.1.1 SEDES DE DCG TECS.A.C.
Actualmente, la empresa DCG TEC S.A.C cuenta con dos sedes comerciales

en Lima.
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FIGURA 4: SEDES DCG TEC S.A.C ANIVEL NACIONAL.



.L 4:4:-
e E==RaEaa o o
o ]: I '44.4_’ _:‘TI
e o R AN
_—[4“—7— ?—“'-—‘" gt {' [ RiE
Fhd gl e st
ramEEErs T S 17 i =
T[ﬁ;fj:‘!f_{,'—;j'if 2
; gue TREEE i
Il jo - il =
L

FIGURA 6: SEDE N°2 DCG TEC S.A.C (SAN ISIDRO - LIMA).



Sistema Organizacional.
4.1.1.2 Mision.
DCG TEC S.A.C tiene la mision de suministrar soluciones integrarles y llave

en a mano a las necesidades de nuestros clientes.

4.1.1.3 Vision.
Ser la primera opcion de nuestros clientes cuando piensen en proyectos
de infraestructura tecnoldgica.
4.1.1.4 Valores.
e Integridad.
e Compromiso y entrega.
e Trabajo en equipo.
e Innovacion y Apertura.
¢ Relaciones a largo plazo.

4.1.1.5 Proyectos Realizados.

Implementacion de

Control de Acceso

Peatonal y Vehicular

En ISIL
Cliente Final: ISIL S.AC
Sector: Venta de Vehiculos Automotores

Area solicitante: Dpto. de Sistemas v Redes

[SIL SEDES EN LINMA (San Isidro,
Miraflores y la Melina);

Sedes v Afio: 207

Solicitante: ISIL (directo)

Instalacion de tomiquetes v barreras
Descripeidn: vehiculares para el control de acceso

peatonal y vehicular.

TABLA 3: PROYECTO 01 - CONTROL DE ACCESO
PEATONAL Y VEHICULAREN ISIL.



FIGURA 7: TORNIQUETES MARCA TANSA INSTALADOS EN SEDE ISIL
(SAN ISIDRO).
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FIGURA 8: BARRERAS VEHICULARES MARCA BFT INSTALADAS EN SEDE
ISIL (SAN ISIDRO).



Implementacion  de
Control de Acceso
Vehicular en TUN

Toribio Rodriguez de
Mendoza de
Chachapovas.

Cliente Final: Universidad Nacional Torbie Rodriguez de
Mendoza de Amazconas.

Sector: Iineria

Area solicitante: SISTEMAS

Sedey Aiio: AMAZONAS - 2018

Solicitante: UNTEL - AMAFONAS (Dhirecto)
Inztalacion de panel INBIO 260,

Descripeidn: software de acceso v barreras
vehieulares BET.

TABLA 4: PROYECTO 02 - CONTROL ACCESO VEHICULAR
EN UNTRM (CHACHAPOYAS).

FIGURA 9: BARRERAS VEHICULARES INSTALADAS EN PUERTA 1
PRINCIPAL DE LA UNRTM.



FIGURA 10: BARRERAS VEHICULARES INSTALADAS EN PUERTA 2 DE LA
U.N.R.T.M.

4.1.1.6 Organizacion De La Empresa.

desempefio las funciones de Asistente de Electrénica.

La organizacion queda conformada de la siguiente manera, donde
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Fig. 11 Organigrama de DCG TEC S.A.C.
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1.1.3.6 Realidad Problemética.
La empresa DCG TEC S.AC debido a la gama amplia de productos
Tecnoldgicos que ofrece, solo se dedicaba a la comercializacion de estos
mismos. En la linea de productos de sistema de Control de Acceso Vehicular
solo se cotizaba los materiales solicitados sin poder brindar una asesoria y/o
capacitacion hacia los usuarios finales.
En muchas ocasiones la empresa no participaba en los proyectos, licitaciones
ya que no tenia experiencia en brindar soluciones de disefio e ingenieria. En
un principio contrataban a empresas terceras para cotizar estos servicios,
pero no era muy rentable econémicamente y originaba que sus precios
ofertados no sean muy competitivos en el mercado.
Es por ello, que con apoyo de nuestro proveedor se logré capacitar a los
vendedores y personal de servicio a fin de dar una soluciéon completa a los
clientes de DCG TEC S.A.C. El cliente UNIVERSIDAD NACIONAL
TORIBIO RODRIGUEZ DE MENDOZA DE AMAZONAS éarea de
SISTEMAS, en adelante, se contactd con el area comercial y Proyectos de
DCG TEC S.A.C, para solicitar una reunion virtual con la finalidad de
explicarnos el requerimiento que necesitaban para el Proyecto
Implementacién un Sistema de Control de Acceso Vehicular en su
universidad.
El objetivo del servicio es la Instalacién de barreras Vehiculares para el
control del ingreso de los vehiculos que ingresan y salen de la Universidad
de Amazonas. DCG TEC propone una solucién basada en un disefio, para
cumplir con requerimiento solicitado y seleccionar los correctos materiales

a utilizar.
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1.1.4 OBJETIVOS.

1.1.4.1 Objetivo General.
OG: Realizar la implementacion de un Sistema de Control de Acceso
Vehicular que garantice el acceso y ubicacion de los vehiculos en el
estacionamiento empleando la tecnologia RFID de la U.N.T.R.M.

1.1.4.2 Objetivos Especificos.
OE-1: Implementar un sistema que sistematice el acceso vehicular en la
U.N.T.R.M.
OE-2: Realizar la implementacion de un sistema que indique espacios libres,
y se obtenga la referencia de la ubicacién de los vehiculos de la U.N.T.R.M.
OE-2: Implementar un programa de administracién donde monitoree las

actividades de los automdviles en el estacionamiento.
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CAPITULO II:
TRAYECTORIA PROFESIONAL.
ACTIVIDAD PROFESIONAL DESEMPENADA.

CARGO DESEMPENADO.

ASISTENTE DE ELECTRONICA: encargado del apoyo técnico y comercial en la
instalacion y venta de equipos para proyectos de control de acceso peatonal y vehicular. Fui

asignado para realizar el proyecto de Control de acceso Vehicular en la Universidad de

Chachapoyas ubicada en Amazonas. Instale, configure y capacite la Mayoria de Equipos de

control de Acceso y asistencia en Lima y provincias.
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2.2.2

Propdsito Del Puesto.

Supervisar, Instalar, configurar e implementar proyectos de acuerdos a las
necesidades de los clientes, actividades comerciales, asi como actividades de
capacitacion, apoyo técnico al personal de ventas en los productos y soluciones
integrales asignados con la finalidad de alcanzar los objetivos de ventas establecidos,
posicionando a la empresa como el proveedor lider de soluciones y servicios
integrales.

Contexto Laboral.

DCG TEC S.A.C es una empresa peruana con mas de 10 afios como lider en la
comercializacion de productos Tecnoldgicos, biométricos, torniquetes, sistemas
CCTV, barreras vehiculares y equipos de control de acceso, asi como prestadora de
servicios de soporte técnico de manera remoto y presencial.

Hoy en dia, DCG TEC S.A.C es consciente de la necesidad de brindar soluciones
integrales e innovadoras en las lineas de productos que comercializa como la venta
e instalacion equipos de: control de acceso, camaras de vigilancia,
telecomunicaciones, bombas contra incendios, deteccion de incendios, entre otros;
por ello tiene el compromiso de implementar los controles necesarios para reducir el
riesgo de sus actividades a fin de preservar la salud y mantener la seguridad de su
personal. En ese sentido realizan el maximo esfuerzo en mantener la capacidad de
suministrar la mas amplia gama de productos innovadores de alta calidad y
tecnologia con el asesoramiento y soporte técnico requerido DCG TEC fortalece el
compromiso con el Per( para seguir generando valor en todo el territorio nacional
con la mejor calidad y servicio con nuevas soluciones eléctricas.

DCG TEC es una empresa dedicada a comercializar e instalar equipos tecnoldgicos,

confiables y de calidad. Busca solucionar las necesidades de los clientes basdndose
13



en su capacidad de innovacion, amplio stock, talento humano e infraestructura
moderna. Su Vision es ser reconocidos como la mejor empresa peruana en el
mercado en proyectos de infraestructura tecnoldgica y duplicar rentablemente
nuestra facturacion en 2021.

Como Asistente de Electronica mi funcidn es instalar, proponer e implementar
proyectos, apoyar en actividades comerciales en la linea de productos que tengo a
cargo, asi como actividades de capacitacion, apoyo técnico al personal de ventas en
los productos y soluciones integrales asignados con la finalidad de alcanzar los

objetivos de ventas establecidos.

2.2 MARCO INSTITUCIONAL.

221

2.2.2

2.2.3

Descripcion General.

El proyecto Chachapoyas, ya que se integraron el Sistema de Control de Acceso
Vehicular, atenderan el crecimiento previsto de la demanda de automdviles de
manera rapida y segura para los alumnos, docentes y trabajadores de la Universidad
Nacional Rodriguez Torres de Mendoza de Amazonas.

Alcance.

Las barreras Vehiculares tienen una duracion de mas 50 afios aproximadamente.
Ubicacion.

La localidad por donde se implement6 el proyecto fue en Chachapoyas una ciudad
ubicada en la sierra del departamento de Amazonas Peru, capital de la provincia de
Chachapoyas y del departamento de Amazonas. Se yergue en la vertiente oriental de
la cordillera de los Andes, en una planicie de la cuenca del rio Utcubamba, afluente
del rio Marafion. La ciudad tiene una poblacion de 32 026 habitantes segun los datos

del Censo Nacional 2017 y pertenece a la macrorregion Norte del Peru.
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FIGURA 11: UBICACION DEL PROYECTO CHACHAPOYAS.
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CAPITULO III:
APLICACION PROFESIONAL.
DETERMINACION Y ANALISIS DEL PROBLEMA.

3.1 ANALISIS DEL PROBLEMA.

Dentro de la empresa como Asistente de Electronica, se me ha presentado en muchas

ocasiones la oportunidad de participar en grandes proyectos de Sistemas de Control de

Acceso Vehicular y Peatonal realizando las siguientes funciones:

Elaborar el Plan de Mantenimiento de Sistemas de Control de Accesos para cuando
requieran el servicio.

Elaborar y ejecutar el programa de capacitacion para clientes y el equipo de ventas en
coordinacion con el area de Sistemas Y las jefaturas de ventas.

Elaborar manuales del software control de acceso instalados para los clientes.

Elaborar y ejecutar el programa de visitas de promocion de los productos a los clientes
y canales de venta en coordinacion con jefatura y el equipo de ventas.

Dar soporte técnico-comercial en el cierre de negocios al equipo de ventas.

Participar y liderar las distintas reuniones con los clientes y/o usuarios finales, con la
finalidad de entender sus necesidades e intercambiar ideas.

Analizar e interpretar el material técnico para dar una solucion a las necesidades de los
clientes frente al proyecto electronico encargado.

Plantear una propuesta técnica y comercial, previo a varias revisiones y aprobacién del
estudio con la gerencia de ventas, gerencia de Operaciones(logistica) y Gerencia
General.

Ofrecer soporte técnico al cliente durante la ejecucidn del proyecto.

Apoyar el area de Ventas en la participacion de visitas técnicas, revistas, material de
apoyo y de publicidad con la finalidad de promocionar el producto a través de los
distintos canales de comunicacion.

Durante la Implementacién del Sistema de Control de Acceso Vehicular del cliente
U.N.T.R.M de Amazonas. Se presentaron los siguientes problemas:

El clima lluvioso y fuertes vientos hacian la barrera muy pesada y al caer caia de golpe
y tambaleando sin llegar a caer dentro del soporte.

Distancia muy larga (6 metros) para una barrera vehicular por cada puerta inicialmente
a pedida por el cliente, se tuvo que reducir las barreras a 3 metros para que se mas

manejable y seguro.
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3.2
3.2.1

3.2.2

FORMULACION DEL PROBLEMA.

Problema Principal.

PP: ¢(De qué forma se puede garantizar la seguridad y orden de los vehiculos al
ingreso y salida de la U.N.T.R.M.?

Problemas Especificos.

PE-1: ;Cuél es la garantia operativa de vida util al instalar un sistema de Control de
Acceso Vehicular en la U.N.T.R.M.?

PE-2: ;Cudl es la forma de garantizar el cumplimiento operativo al instalar un
sistema de Control de Acceso Vehicular en la U.N.T.R.M.?

3.3 PROYECTO DE SOFTWARE (ZK ACCESS 3.5).

3.3.1 Instrucciones De Funcién.
La gestion de la Seguridad ha aumentado en cuestion de empresas modernas. Este
sistema de gestion ayuda a los clientes a implementar operaciones y procedimientos
de Seguridad en una plataforma, creando una administracién de control de accesos
facil y practica asegurando una perfecta eficiencia.
3.3.2 Caracteristicas Del Sistema.

e Poderosa Capacidad de procesamiento de datos, permitiendo una
administracion de datos de hasta 30,000 personas y soportando una
conexién de 100 equipos como configuracion estandar.

e Visibles y razonables tablas de trabajo en la operacion del sistema.

e  Administracion de listas de nombres de usuarios automatica.

e  Administracion de multiniveles basado en la administracion de niveles
asegurando la confiabilidad de datos de usuarios.

3.3.3 Requerimientos De Configuracion.

e  CPU: Frecuencia de 2.0G o més alta.

e Memoria: 1G a més alta.

e  Equipo: Espacio disponible de 10G o0 mas.

e Sistema Operativo: Windows XP/Windows 2003/Windows
Vista/Windows?7.

e Bases de Datos: MS SQL Server2005/Microsoft Access.
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3.4 MODULO DE SISTEMA.

34.1

3.4.2

3.4.3

Sistema Personal.

Principalmente dos partes: primera, administracion de departamentos, usada para
configurar una tabla organizativa de la compafiia; segundo, administracion de
personal, usada para agregar la informacion del personal, asignar departamentos y
gestionar usuarios.

Sistema de Equipo.

Configurar los pardmetros de comunicacion, incluyendo los pardmetros del sistema
y los del equipo. Después de realizar la comunicacion, la informacion de los equipos
podra ser visualizada y podra realizar el monitoreo remoto, asi como cargar y
descargar del sistema.

Sistema de Control de Acceso.

Sistema de gestion basado en tramas, permitiendo las funciones normales de control
de acceso, gestion del panel de control de acceso en red a través del ordenador y
unificando las opciones de acceso del personal. El sistema de control de acceso
establece un tiempo de apertura para la puerta y niveles para usuarios registrados por
lo que estos podran realizar la apertura de las puertas Unicamente durante los niveles

seleccionados.

3.4.4 Sistema de Video (Para version profesional).

3.5
3.5.1

El sistema permite una vinculacion de video para administrar un NVR, ver en tiempo
real y consultar lo ya grabado, Abrira el monitoreo en tiempo real cuando la funcién
de vinculacion sea activada.

ADMINISTRACION BASICA DEL SISTEMA.

Ingresar al Sistema.

e Doble clic en el icono [ZKAccess3.5 Security System] Del escritorio para que

aparezca la interfaz de ingreso.

$F15) Security System

’ Usuario admin

Contrasefia A 3 I
| Confirmar | | Cancelar |

FIGURA 12: INTERFAZ DE INGRESO DEL
SISTEMA ZKACCESS3.5 SECURITY SYSTEM
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e  Debera identificarse antes de ingresar al sistema. Existira un usuario por default
para ingresar al sistema.
> Nota: El nombre de usuario sera [admin] y el password [admin]. Después
de ingresar al sistema por primera vez recomendamos cambiar el password
por seguridad.
e El slper usuario podra asignar compafiias a los usuarios (también administrar
el personal, registrar y administrar las opciones de control de acceso)
3.5.1.1 Salir del Sistema.
e Solo haga clic en el boton superior derecho (X) para salir del sistema,
antes de salir el sistema le pedira la confirmacion.
3.5.1.2 Modificar Contrasefa.
e El sUper usuario y los usuarios creados pueden usar la funcion
[Modificar Contrasefia] para cambiar la contrasefia de ingreso. Clic en
[Modificar contrasefia], y aparecera la ventana de edicion. Ingrese la
contrasefia anterior, después la nueva y confirmela, después haga clic
en [Confirmar] para completar la edicion.
» Nota: EI nombre de usuario no distingue mayusculas o
minusculas, pero la contrasefia el sistema si distinguira.
3.5.1.3 Navegacion.
e Después de ingresar al sistema se mostrara la interfaz de [Navegacion]
con las operaciones mas importantes del sistema.

e Haga clic en cualquier icono.

Zonas de hempa

| ]

|®
g ;‘NI Festvos Monitoren en Tiempo Real
M /l" s
Dispositvo Parsanal

Configurar PUgnas Infarmes

?
0
Aa

Niveles de accesa

FIGURA 13: INTERFAZ DE NAVEGACION DEL SISTEMA ZKACCESS3.5
SECURITY SYSTEM.
18



3.6. CONFIGURACION DE CONTROL DE ACCESO.
3.6.1 Generalidades.

Seleccione niveles de acceso, fechas de inicio y finalizacién validas, asi como
grupos de apertura Multi-Card en caso de ser necesitados.

Los tiempos validos se configuraran para el control de acceso, donde la puerta
podré ser abierta durante este periodo de tiempo. Al configurarse permanecera
por default como valido las 24H.

Después de editar la informacion del personal haga clic en [OK] para guardar y
salir. El personal agregado sera mostrado en la lista.

La lista de informacion de personal por default se mostrara en una tabla. Si se

selecciona una muestra grafica, las fotografias y los nGmeros seran mostrados.

3.6.2 Requerimientos de Comunicacion.

Para soportar y habilitar la comunicacion TCP/ IP conecte el dispositivo
directamente a la PC o conéctelo a internet, obtenga la direccion IP del equipo
y el Namero de ID del mismo si lo agrego.
Para soportar y habilitar la comunicacion RS485 conecte a la PC mediante
RS485, obtenga el NUmero puerto serial, Numero de maquina RS485
(direccidn), y mas informacién del equipo.

Los equipos con el fondo Amarillo serdan maquinas SDK Standalone.

3.6.3 Administracién de Dispositivo.

El panel de control de acceso al conectarse con el sistema proveera las funciones
de control de acceso.

Para usar estas funciones el usuario debera primero instalar los dispositivos y
conectarlos a la red.

Después configurara los pardmetros en el sistema para administrar dichos
dispositivos, cargar los datos de usuarios al panel, descargar informacion de

configuracion, informes de resultados y lograr la gestién digital de la empresa.

3.6.4 Administracion de Seguridad.

El sistema contiene una base de administraciéon C/S-, brindando funciones
normales de control de acceso, la administracion de un panel de control de
acceso en red mediante la PC y la administracién del control de acceso del

personal.
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e El sistema puede configurar niveles de acceso abiertos de usuarios registrados,
nombrados, permitiendo al personal la apertura de puertas durante periodos de
tiempo especificos.

e El sistema soporta también el uso de datos del panel de control de acceso para
fines de tiempo y asistencia.

e  Con una administracion muy manipulable y soporte de multiples bases de datos
incluyendo Access y SQL Server. Disefiado para multiples plataformas de
negocios, soporta la extension de servicios como plataformas de control de
tiempo y asistencia y a su vez multiples lenguajes.

3.6.5 Parametros del Sistema de Control de Acceso.

3.6.5.1 Zonas de Tiempo.

e Las zonas de tiempo seran usadas para crear un horario en una puerta.
El lector podra ser usable durante un periodo de tiempo valido, estos
periodos de tiempo seran llamados zonas de tiempo, pueden ser
configurados para tener un acceso abierto o podran ser configurados por
ciertas horas (incluyendo en aperturas First-Card).

e El sistema trabajara de acuerdo a estas zonas de tiempo configuradas.
El sistema podra definir hasta 255 zonas. Cada zona podra ser definida
por una semana, podra definir arriba de tres intervalos por cada dia y 3
tipos de dias festivos por cada zona. Cada intervalo deberd ser
especificado en las 24 horas de cada dia. EI formato de cada zona de
tiempo es de: HH: MM-HH: MM.

MNomir Zana 0 Tiamgo Diuma *  Comentanos 20041 .

Lungs | | | |

Martas

Migrcales

Fastvaipo 1

Festvatipn 2

Feetivatipo 3 ! l

Hora g4 Inidg 0200 Hora defnalizaodn | 23:5% Confirmar Canpetar |

Fig. 15 Interfaz de Control de Acceso — Zona de Tiempo.
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Por default el sistema contiene una zona de tiempo llamada [Accesible
24 horas]. Esta zona de tiempo podra ser modificada pero no podré ser
borrada. El usuario podra agregar mas zonas de tiempo de acuerdo a sus
necesidades.

3.6.5.2 Niveles de Acceso Ilimitados.

Estos significan un periodo de tiempo especifico en que una puerta o
combinacion de puertas podran ser abiertas después de una

verificacion.

3.6.5.3 Funcion Anti-Passback.

Actualmente la opcién anti-passback funciona con entradas y salidas.
En ocasiones especiales, se requiere que el titular de la tarjeta que entra
desde una puerta debe salir por la misma puerta, con los registros de
entrada y salida estrictamente consistentes. Si alguien siguié a esta
persona para entrar por la puerta sin validar acceso el acceso al intentar
salir por el mismo lugar le sera negado sin embargo a la persona que
realice correctamente su verificacion en la entrada le sera brindada la
salida. Si una persona ya ha ingresado y presta su tarjeta para que mas
personal pueda ingresar esto serd imposible ya que les serd negado el
acceso. El usuario puede utilizar esta funcion con sélo activarlo en la
configuracion.

Esta funcion se utiliza normalmente en las carceles, el ejército, la

defensa nacional, la investigacidon cientifica, bovedas de bancos, etc.

3.6.5.4 Vinculacion.

Este pardmetro significa que cuando un evento es iniciado en un punto
de entrada del sistema de control de acceso, una accion de vinculacion
ocurrira en un punto de salida especifico del mismo control como un
evento de verificacion, apertura, alarma, excepcién del sistema. En el

sistema encontrara una lista con estas opciones.

3.6.5.5 Apertura First-Card.

Durante un intervalo especifico después de la primera verificacién por
la persona que tiene la opcidn de nivel de apertura normal First-Card la
puerta se abrira de manera normal y el cierre se restaurara

automaticamente después de que expire el intervalo valido.
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El usuario puede Configurar la apertura normal First-Card a una perta
especifica. La configuracién incluye puerta, zona de tiempo en apertura
de puerta y personal con el nivel de apertura normal First-Card. Una
puerta puede tener la configuracion de apertura normal First-Card en
maltiples zonas de tiempo. La interfaz de cada puerta mostrara el
nimero existente de configuraciones First-Card. Para esta opcién
cuando agregue o edite cada registro sera requerido modificar “la puerta
actual”, pero seleccionara la zona de tiempo. Cuando el registro sea
agregado completamente, agregue al personal para abrir la puerta con
la funcion First-Card, a la derecha de la interfaz podrd buscar al
personal con apertura de puerta First-Card y eliminarlo, para que

ninguna persona tenga mas este nivel de apertura.

3.6.6.6 Apertura Multi-Card.

Esta opcion necesitara ser habilidad en algunas ocasiones de acceso.
Donde la puerta sera solo abierta después de la maltiple verificacion de
varias personas. Cualquier persona verificando fuera de esta
combinacion (incluso si la persona en realidad pertenece al grupo)
interrumpira el procedimiento y necesitara esperar 10 para iniciar la
verificacion nuevamente.

Esta opcion es una combinacion del personal en uno 0 mas grupos
Multi-Card. Cuando configure el Numero de personal en cada grupo
podra Configurar un grupo (Como la combinacién de apertura de una

puerta de dos personas) o miltiples grupos.

3.6.6.7 Monitoreo En Tiempo Real.

Monitoreo del estado en tiempo real de las puertas conectadas al panel
de control de acceso en el sistema en vivo, incluyendo eventos normales

y eventos de excepcién (incluso alarmas de operacion).

3.6.7 Reportes de Control de Acceso.

Incluye reportes de [Eventos del dia], [Eventos de tres dias], [Eventos de esta
semana], [Eventos de semana pasada], [Eventos de excepcion]. Podra también
exportarlos después de consultarlos.

El usuario puede generar estadisticas de los datos del dispositivo pertinentes a
los informes de control de acceso, incluyendo informacion de verificacién de
tarjetas, informacion de operacién de puertas e informacién de registros

normales, etc.
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3.6.8 Administracion de Usuarios de Control de Acceso.

Durante el uso diario el sUper usuario necesitara administrar usuarios con
diferentes niveles de acceso. Para evitar un ajuste individual para cada usuario,
los roles tienen ciertos niveles que se pueden ajustar en la administracion de
funciones y luego ser asignados a usuarios especificos, incluidos los niveles
establecidos por cinco modulos funcionales principales de personal, equipo,
control de acceso, sistema de video y configuracion del sistema.

Por default el stper usuario del sistema tiene todos los niveles y puede crear

nuevos usuarios y establecer los niveles correspondientes seguin sea necesario.

Mombre admin 2 Comentarios

| Pemiso Eaning L1 | Cortrler
FPerzonal

Dizpozitiva

Hiveles de acceso

Monitoreo en Tiempo Real

Informes

El usuario del =zistema
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Siztema de

FIGURA 14: INTERFAZ DE EDICION DE USUARIOS DE CONTROL DE ACCESO.

3.6.9 Administracion De Base De Datos.

Configurar Base de Datos.

Esta funcidn es principalmente usada para cambiar la base de datos. La base de
datos del Sistema estd en MS Access por default. Si la necesita cambiar a MS
SQL Server, primero debe establecer la base de datos vacia en el servidor.
Puede encontrar el archivo script con el nombre de SQLSERVER.SQL en el
directorio de Instalacion del CD. La base de datos vacia establece en la parte
frontal del buscador de SQL Server y a continuacion, abre los archivos de script
SQLSERVER.SQL, para ejecutar la base de datos que se va a crear en este

software.
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Clic en [Sistema] - [base de datos] - [base de datos] para entrar a la interfaz,
seleccione la base de datos correspondiente y haga clic en [siguiente]. Microsoft
SQL Server es un buen punto en el caso y llene la informacién relevante de la
base de datos haga clic en [confirmar] si aparece un cuadro de dialogo solo dé
clic en (SI) después al reinicio cambie la base de datos.

(@‘ La base de dat;o‘ ﬂ

La base de datos

@ Access

() Microsoft SQL Server

Siguiente |  Cancelar I

FIGURA 15: INTERFAZ DE CONFIGURACION DE BASE DE
DATOS.

Copia de Seguridad de Base de Datos.

3.6.10

Se recomienda realizar esta copia de seguridad de la base de datos del sistema
periddicamente como seguridad.
[Sistema] - [base de datos] - [copia de Seguridad de base de datos]

Procedimiento de Instalacion de Sistema Control de Acceso Vehicular

Control de Acceso.

El especialista verifica que el panel de Control esté energizado, para la posterior
verificacion de los complementos del sistema de acceso.

El especialista comienza dando de alta de una tarjeta de RFID en el software de
Control de Acceso, con la cual simularemos el registro de un nuevo usuario.

El especialista procede a asignar la zona horaria de acceso permitido

Luego asigna las puertas a ala cuales tendra acceso el usuario.

El especialista se procede a realizar la sincronizacion de la informacién
registrada en el computador hacia los paneles de acceso.

El especialista realiza la verificacién de la apertura de la puerta mediante la
tarjeta RFID dada de alta.
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Luego se procede a probar el botdn de salida acercando la palma de la mano,
dando como resultado la liberacion de la puerta, esta apertura tiene una duracion
de 3 segundos.

Luego se realiza la verificacion del botdn de emergencia, la cual permite la
apertura de la puerta de forma indefinida hasta que el bot6n de emergencia sea
retornado a su posicion normal, permitiendo la salida libre del personal.

Luego el especialista realiza una baja de la tarjeta RFID del usuario mediante
el software de acceso.

Luego pasa la tarjeta RFID por la lectora asignada a la puerta, verificando que
estd ya no se apertura.

Al finalizar el especialista procede a verificar los eventos registrados mediante

el software de Control de Acceso.
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FIGURA 16: EQUIPO DE TRABAJO ENCARGADOS DE LA PARTE CIVIL.

Cableado Estructurado.

Se planifica cuantos cables van a pasar por los ductos dependiendo de la
cantidad de puertas, como base se toma en cuenta 3 cables por puerta.

Se procede a identificar los cables para componente a conectar: Chapa
magnética, boton de salida, boton de emergencia y lector RFID.

Se pasa la wincha pasa cable dentro de la tuberia.

Se realiza el empalme entre la parte final de la wincha y el inicio del cable UTP

para pasarlo por el ducto.
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FIGURA 17: INSTALACION PANEL DE
CoNTROL INBIO 260 CON FUENTE DE
ALIMENTACION.

Montaje de Equipos.
«  Verificar y presentar los equipos en el area a instalar.
«  El panel de control es adosado a pared en la ubicacién que indica en el plano.
»  Marcado de Plantilla en el piso para las perforaciones.
»  Colocar el cemento conductivo sobre el conductor.
»  Perforaciones y anclado de pernos.
*  Fijacion de Equipos BFT Y ZKteco.
»  Asegurar las barreras metalicas en sus respectivos soportes.
»  Conexionado de equipos.
»  Calibracion de sensibilidad del sensor fotoeléctrico.
»  Programacion de Equipos.
» Integracion de equipos segln el requerimiento.
»  Pruebas del correcto funcionamiento.
» Para el botdn de salida, botén de emergencia y lector RFID se realizan los
empalmes con los cables previamente entubados, luego se fijan en la pared.
»  Serealiza la conexion de cables en el panel de control para su configuracion.

«  Conectamos el panel de control al Patch Cord Cat6A.
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FIGURA 18: INSTALACION DE SENSORES
FOTOELECTRICOS EN LA BASE DE LA BARRERA
VEHICULAR.

FIGURA 19: INSTALACION Y CABLEADO DE BASE DE
BARRERA VEHICULAR.
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FIGURA 20: CALIBRACION DEL RESORTE
INTERNO (MEJORAR OPERATIVIDAD).

Configuracién de Sistema de Control de Acceso.
»  Energizamos los componentes del sistema de acceso a través del panel de
control.
»  Conun cable UTP conectamos una laptop con el software de control de acceso
previamente instalado hacia el panel de control.
»  Dentro del software de control de acceso, detectamos el panel y realizamos los
cambios necesarios para su funcionamiento.
»  Luego probamos una tarjeta RFID en lector instalado en la parte de ingreso de
la puerta.
Criterios de Aceptacion.
»  Sedard una tarjeta RFID en el sistema de acceso simulando el alta de un nuevo
usuario.
»  Se probaréa el funcionamiento de los siguientes componentes:
» Lector de tarjeta RFID.
> Boton de salida.
» Bot6n de emergencia.

»  La puerta debe abrirse con las tarjetas RFID previamente registradas.
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De la misma forma se dara de baja las tarjetas RFID en el sistema de acceso y
se prueba que la puerta no se apertura.

s b

FIGURA 21: PRUEBAS DE CONECTIVIDAD EN EL SOFTWARE DE ACCESO ZK
ACCESS 3.5 EN TIEMPO REAL.
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FIGURA 22: PRUEBAS FINALES CON EL PANEL ZKTECO INBIO 260.
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Equipamiento General.
El detalle del equipamiento utilizado se muestra en los siguientes cuadros:

Barrera vehicular Giotto30.

La calidad es uno de los
factores importantes en
aplicaciones de control y
acceso de transito medio y
alto, por ello BFT crea la
generacion  Giotto  de
barreras vehiculares cuya

durabilidad ycalidad se han

demostrado en mas de
10,000 instalaciones a nivel
mundial.
- Servomotor irreversible.
- Alimentacion: 230V-/+10%, 50Hz monofasica.
- Potencia absorbida: 300W.
- Proteccion térmica: integrada.
- Tiempo de apertura/cierre: 4s.
- Tipo de blogueo: Mecénico y automatico.
- Tipo de fin de carrera:
eléctricos, incorporados y

regulables.

- Maniobra manual: Desbloqueo rapido con llave.

TABLA 5: ESPECIFICACIONES TECNICAS DE BARRERA VEHICULAR G10TTO30.
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Kit de acceso UHF.

El Kit de acceso UHF consiste de un panel profesional con una lectora UHF
robusta y de largo alcance. Ideal para aplicaciones en condominios, clubes,

edificios corporativos, sector industrial, mineria entre otros.

I
|
—]

L’

- Dimensiones: 445 x 445 x 70mm.

,

- Distancia de lectura: 12m.

- Interfaz de comunicacién: Wiegand26 / Wiegand34, USB.

- Frecuencia: 902MHz — 928MHz, 865MHz — 868MHz.

- Material: Cubierta de aluminio, plastico ABS en la antena.

- Voltaje de operacion: 9 a 12VDC.

- Corriente de trabajo: 150mA (Lectura permanente).

- Temperatura de operacion: -20°C hasta 60°C.

- Protocolo de interfaz: EPC global UHF Class 1Gen 2/ISO 18000-6¢.
- Multiple identificacion de TAG: <100.

- Modelo de trabajo: Lectura permanente/Activacion de lectura.

- Entrada/Salida de interfaz: Soporta activacion externa.

- Consumo maximo de energia: <3W (Salida RF 25dBm, multiples tags),

2W (Salida RF 26dBm,tag individual).

TABLA 6: ESPECIFICACIONES TECNICAS DE KIT DE ACCESO UHF.
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CAPITULO IV:
APORTES A LA INSTITUCION.

Segun nuestra investigacion se puede decir que el uso de las tecnologias es una herramienta
fundamental hoy en dia en una organizacion, permitiendo tener mejor desarrollo en tecnologias
que aporte en el crecimiento en la seguridad , tal cual es el factor principal que se ha logrado
mejorar con dicho sistema basado en la problematica que la institucion antes de la implementacion
de este Sistema tenia una cantidad no aceptable en accesos no autorizados, es decir no se llevaba
un control adecuado de los accesos no permitidas, por otra parte no se llevaba a cabo un registro
de todos los accesos que se daban diariamente, por lo que esto también provocaba un nivel de
satisfaccion muy baja en los trabajadores con respecto a seguridad.

Mientras que por otra parte para esta investigacion se implementd técnicas de recoleccion de datos
a través de una guia observable en la que se pudo determinar la realidad del problema, sobre todo
la metodologia de desarrollo donde para esta oportunidad se aplicé Iconix, el cual se determind
en 5 fases: Requerimientos, Arquitectura de Hardware, Proceso de Aplicacién, Disefio, Pruebas
Funcionales, donde de acuerdo a los trabajos previos de esta investigacion permitio tener una idea
clara en tanto el desarrollo de nuestro sistema por lo cual de acuerdo al proyecto, se pudo definir
los requerimientos y funcionalidad que el sistema requeria, mientras que por otra parte para
definir la arquitectura y parte de los proceso para nuestro sistema se empled la investigacion
realizada por (Rafael de la Rosa Flores, 2017), ya que la finalidad del desarrollo de su tesis fue
llevar un control adecuado de quien y en que horario se usé cada laboratorio, en tanto para definir
los procesos en nuestro sistema se determind de acuerdo a lo empleado por (Vergara, 2013), el
cual para el desarrollo de su sistema utilizo un médulo RFID, permitiéndolo tener un control y
supervision, por ultimo en nuestra investigacion se consider6 lo empleado por (Pardo, 2015) en
el que utilizo un médulo GSM para reportar en mensajes que indiguen en que horarios se esta
haciendo uso, funcién empleada en nuestro sistema el cual a través de mensajes de texto enviara
alertas de quien ingreso o si hubo algin ingreso no autorizado dando asi mejoras en seguridad y
registros.

Por otra parte, con este sistema se alcanza de manera satisfactoriamente dichas necesidades en
tanto a seguridad dentro de las instalaciones de la universidad en el que se ve reflejado dentro del
Pre-test y Post-test dando resultados esperados, el cual permitié ver como era la seguridad antes
del desarrollo del sistema y como fue mejorando con el que se esta aplicando, y para determinarse

estos puntos se tuvo en cuenta los siguientes indicadores.
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4.1 Producto o Proceso del Objeto del Informe
411 Indicadores financieros.
4.1.1.1 Caso del proyecto completo.
Considerando la potencial reducciéon del flujo vehicular al interior del Campus la Universidad
Nacional Rodrigo Torres de Mendoza producto del proyecto de control de acceso vehicular,
se considera el ahorro en recursos existentes empleados para desarrollar la misma funcién.
Considerando el horizonte de evaluacion de 2 afios y una recuperacion de la inversion en su
totalidad y una ganancia recuperable del 8.05%.
Hay una reduccién de personal significativa de 6 a solamente 2 por lo tanto hay una reduccién
de 4 personales menos con esto se busca una mejora continta reflejada en costos
una mejora que imagino puede verse en costos, es recuperables en 2 afios aproximadamente.
Dato: por cada personal de seguridad se gastaban 900 soles mensuales
Calculando el gasto del costo fijo en 2 afios por 4 personales de seguridad de la U.N.T.R.M.
S/900*4*12*2 =5/86,400 si el costo total fijo en personal de seguridad
El costo invertido fue de S/75,776.24
Restamos tenemos una diferencia de 10,623.756(dinero sobrante que puede servir para otros
proyectos)
Considerando el horizonte de evaluacion de 10 afios y una tasa de retorno del 8.51% (comun
para los proyectos de construccion).
4.2 Resultados Concretos Logrados.
Con este proyecto cliente se puede ahorra en la contratacién de menos personas si antes
trabajaban 3 personas de Seguridad por cada puerta de ingreso ahora solo quedar uno en
puerta en caso de emergencia poder Aperturar, pero con mas efectividad, el agente solo se
dedicara a monitorear desde su caseta de control y en caso de emergencia Aperturar con el
bot6n de salidas o por via remota.
Por lo tanto, si fue beneficioso para la U.N.T.R.M realizar la compra del control de acceso
vehicular con una inversion recuperable en corto plazo.
El presente trabajo de suficiencia profesional pretender dar a conocer las funciones realizadas
como Asistente de Electronica y explicar la solucion otorgada al proyecto de implementacion
de un Sistema de Control de Acceso Vehicular para la Universidad Nacional Rodrigo Torres

de Mendoza de Amazonas.
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4.3 Presupuesto.

— Descripcion. Precio Unitario. TOTAL
UsD) (U$D).
Tranquera BFT Giotto (Brazo 3mt) 24V.
004 - Astas de aluminio. 1,429.29 5,717.16
- Cintareflectiva.
002 Kit de acceso Panel ZKteco Inbio 260. 650.00 1,300.00
004 Lectoras de proximidad KR100. 653.13 2,612.52
004 | Sensor de deteccion vehicular, fotoeléctrico 80.00 320.00
004 Botones de salida. 50.00 150.00
004 Porta lectora RFID. 390.00 1,560.00
004 Porta fotoeléctrico. 130.00 520.00
TOTAL, SISTEMA DE ACCESO VEHICULAR. 12,179.68
006 Podio vehicular. 800.00 3,200.00
Trabajos civiles.
003 - Corte de pista para sensor vehicular. 650,00 1.950.00
- Entubado.
- Cableado eléctrico.
Implementacién de sistema de acceso.
- Instalacién de equipamiento.
- Instalacion de sistema central.
- Configuracion.
001 - Puestaen marcha y seguimiento. 2,400.00 2,400.00
Incluyen:
- Segurosy EPS.
- Certificacion de especialista.
TOTAL, INGENIERIAE IMPLEMENTACION. 7,550.00
001 Logistica de productos y materiales. 100.00 100.00
001 Accesorios y consumibles. 80.00 80.00
TOTAL, OTROS GASTOS. 180.00
TOTAL (No incluye IGV). 19,909.68

TABLA 7: DETALLE GENERAL DE PRESUPUESTO.

SE ESTIMA QUE EL COSTO TOTAL DEL PROYECTO DE CONTROL DE ACCESO VEHICULAR ES DE
$19,909.68, Y EN SOLES SERIA S/75,776.24.
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CONCLUSIONES.
Se determind instalar dos barreras de ingreso y salida en cada puerta para un mejor
funcionamiento del sistema de control de acceso vehicular.
Realizar un sistema de Control de Acceso Vehicular sin ejecutar un disefio o estudio pudo
generar grandes pérdidas economicas. Es importante contar con profesionales calificados
que tengan conocimiento sobre estudio y ejecucion de un sistema de control de acceso
vehicular.
Haber realizado pruebas del sistema de control de acceso vehicular en el software Zkteco 3.5
nos ayudd a determinar en tiempo real  los ingresos y salidas de vehiculos.
Es muy importante saber realizar las conexiones de voltaje correctas, ya que al ejecutarlo de
manera incorrectas pueden alterar el buen funcionamiento del equipo.
La propuesta que se propuso va a originar un interés para otras universidades e institutos que
requieran el sistema de control de acceso vehicular para que a la vez puedan conocer mas

sobre las ventajas del de este sistema.
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RECOMENDACIONES.
Las barreras vehiculares sélo deben utilizarse exclusivamente para el transito de vehiculos.
Los peatones no deben transitar en el area de maniobra de automatismo.
No realizar ninguna modificacion balos componentes de automatizacidn si no se cuenta con
autorizacion expresa por parte de la empresa.
El mantenimiento se debe repetir anualmente o intervalos menores ya que fue instalado en
una zona muy lluviosa. Durante el mantenimiento limpiar las Opticas de las fotocélulas.
Usar exclusivamente piezas originales para todas las operaciones de mantenimiento y
reparacion. La Empresa no se responsabiliza de la seguridad y el buen funcionamiento de la
automatizacion, en caso de que se utilicen componentes de otros fabricantes.
No realizar ninguna modificacion a los componentes de la automatizacion si no se cuenta
con autorizacion expresa por parte de la Empresa.
Aplicar al menos un dispositivo de sefializacion luminosa (parpadeante) en posicion vertical,

ademas fijar a la estructura un cartel de Atencion.
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ANEXOQOS.
ANEXO 01: HOJA TECNICA BARRERA BFT GIOTTO 60.
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AUTOMATISMO ELETTROMECCANICO PER BARRIERA VEICOLARE
ELECTROMECHANICAL CONTROL DEVICE FOR VEHICULAR BARRIERS
AUTOMATISME ELECTROMECANIQUE POUR BARRIERE POUR VEHICULES

ELEKTROMECHANISCHER ANTRIEB FUR FAHRZEUGSCHRANKEN
AUTOMATISMOS ELECTROMECANICOS PARA BARRERAS VEHICULAR
ELEKTROMECHANISCH AUTOMATISERINGSSYSTEEM VOOR SLAGBOOM
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INSTALACION RAPIDA.




Ne sont
Nicht mmuun'lm

T

Montaggio Asta, Assembly of boom, M Per montaggio aste fare riferimento ai manuali
Montage der Stange, Montaje mstil, Monta See manuals for boom assembly
Pour monter les barres consultez les manuels
Bitte nehmen Sie fiir die Montage der Stange auf die Handbiicher Bezug
Para montar los mastiles consultar los manuales
Raadpleeg de handleidingen voor de montage van de bomen

0

Assicurarsi che la molla non sia in tensione.
Make sure the spring is not under tension.
Vérifiez sl le ressort n'est pas en tension
Sicherstedlen, dass die Feder nicht gespannt.
Assgurarse de que ¢ muelle no esté tersado.
Controleren of de veer niet onder spanning staat.




ACCESORIOS: LONGITUD UTIL MASTIL Y BALANCE.
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Bilandamento Asta, Boom balancing, Equilibrage de la barre, Auswuchtung der Stange, Balance del mastil, Balancering stang.

Collegamenti morsettiera, Terminal board wiring, Branchements sur le bornier, AnschlOsse Kiemmleiste,
Conexiones tablero de bornes, Aansluitingen aansluitkast.

¥
§
~

larme, Alarm Output,
larmes,
Alarma, Uitgang Alarm.

13 Connessione A Sistema Gestione Parchegal Parky,
mwmmmmmﬁ
« Maﬂm" g5 D
Madhss‘Aln Parkp

LOGICA test fotocellule OFF, Photocelf test LOGIC

OFF, essal
LOGIK Test Fotozellen OFF, LOGKCA prueba
fotocelulas OFF, LOGICA test fotocellen OFF.
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EJREGOLAZIONI PRELIMINARI, PRELIMINARY ADJUSTMENTS, R‘GI.AGES PREALABLES, VORLAUFIGE EINSTELLUNGEN,
REGULACIONES PRELIMINARES, VOORLOPIGE AFSTELLINGE

(—1‘+ A

ol

feu

Modificare i valori seguenti fino a raggiungere il movimento dell’asta desiderato,
Edit the foilowing values until you are happy with boom movement,

Modifiez les valeurs suivantes jusqu’a ce que la barre se déplace de lafagon voulue,
Die folgenden Werte vertindern, bis die gewiinschte Bewegung der Stange erzielt wird,
Modificar los siguientes valores hasta lograr el movimiento deseado del mastil,
Onderstaande waarden wijzigen tot de beweging van de gewenste stang bereikt wordt.




MONTAGGIO ASTA DESTRA, ASSEMBLY OF RlﬁHT BOOM, MONTAGE DE LA BARRE DROITE, an
RECHTE MONTAGE DER STANGE, MONTAJE TIL DERECHO, MONTAGE RECHTERSTANG.

Assicurarsi che la molla non sia in tensione, e I'asta non sia montata.

Make sure the spring is not under tension and the boom is not fitted,

Vérifiez sile ressort n'est pas en tension et si latige n'est pas montée,
Sicherstellen, dass die Feder nicht gespannt und die Stange nicht montiertist.
Asequrarse de que el muelie no esté tensado y de que el mastil no esté montado.
Controleren of de veer niet onder spanning staat, en de stang niet gemonteerd is.

Rimontare il gruppo molla a destra, Refit the right-hand spring ammbly Remomoz le groupe ressort a droite, Die Baugruppe neu montieren, Feder rechts,
Volver a montar el grupo muelle a la derecha, De groepop L

01
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MONTAGGIO LAMPEGGIANTE, FITTING THE FLASHING LIGHT, MONTAGE DU CLIGNOTANT, MONTAGE DER BLINK-
LEUCHTE, MONTAJE DEL INDICADOR PARPADEANTE, MONTAGE FOTOCEL

Per Fir ione del lampeggi fare riferimento ai manuali del lampeggiante Installazione lampeggiante
See the flashing light's manual for instructions oninstalling the flashing light Installing the flashing light
Pour monter le dignotant consultezle manuel du clignotant Installation du clignotant
Bitte nehi Sefirdiel ion der Blinkleuchte auf das Handbudh der Blinkfeuchte Bezug Installation der Blinkleuchte
Para instalar el indicad or parpad [ Itar el manuaf del mismo Instalacién del indicador parpadeante
Raadpleegde handleiding van het zwaailicht voor de ins tallatie van hetzwaailicht Installatie zwaailicht
)

ATTENZIONE! togliere il coperchietto A

PLEASE NOTE! Remove cover A

ATTENTION! Retirez le couverde A

ACHTUNG! Entfernen Sie die Abdeckung A

JATENCION! Quitar fa tapa A {
OPGELET! Demonteer het klepje A Fa

|
|
|
}
t
ATTENZIONE! fissare il lampeggiante alla barriera con la vite (V1) | ] .
PLEASE NOTE! Fasten the flashing light on the barrier using the screw (V1) 1 P
ATTENTION ! Fixez le dignotant sur la barriére avecla vis (V1) l‘[)
ACHTUNG! Befestigen Sie die Blinkleuchte mit der Schraube (V1) an der Schranke L
JATENCIONI Fijar el indicador parpadeante a la barrea con el tomillo (V1) Yo {
OPGELET! Bevestig het zwaailicht met de schroef (V1) aan de slaghoom MI e —

MONTAGGIO FOTOCELLULA, FITTING THE PHOTOCELL , MONTAGE DE LA PHOTOCELLULE, MONTAGE DER FOTOZELLE,
MONTAJE DE LA FOTOCELULA, MONTAGE FOTOCEL

Per l'installazione della fotocellula e della fotocellula con supporto colonnina fare riferimento
ai manuali delle fotocellule e 3i manuali supporto colonnina

See the photocell's manuals and post mount's manuals for instructions on installing the Installazione fotocellula
photocell and photocell with post mount Installing the photocells
Pour monter Ia photocellule et 2 photocellule avec colonnette de support consultez le Montage des photocellules,:
manuel des photocellules et le manuel de la colonnette de support Installation der Fotozelle
Bitte nehmen Sie fiir die Installation der Fs lle und der Fc lle mit Siulenhalterung auf Instaladén fotocélulas
dasHandbuch der Fotozellen und auf das Handbuch der Saulenhalterung Bezug Installatie fotocellen
Para instalar I3 fotocélula y Ia fotocélula con soporte columna consultar el manual de las oy o
fotocélulas y el manual def soporte columna \ \'-.._
Raadpleeg de handleiding van de fotocellen en de handleiding van de pilaar voor de van de "\ ;
fotocel en de fotocel met steunpilaar \_.\4?" G
ATTENZIONE! togliere il coperchietto A, B o C perinstallare la fotocellula o il supporto colonnina \ ﬂ h
Please notel Remove cover A, B or C toinstall the photocell or post mount \ [
Attention IRetirezle couverde A, B cu Cpourmonter la photocellule ou la colonnette de support \
Achtung! Entfermen Sie die Abdeckung A, B oder C fiir die Installation der Fotozelle oder der Saulenhalterung p! q
[Atencién! Quitar la tapa A, B o C para instalar la fotocélula o el soporte columna \
Opgelet! Demonteer het klepje A, B of C voor de installatie van de fotocel of de steunpilaar \ a
ATTENZIONE! fissare la fotocellula alla barriera con Ia vite quiillustrata (V2) 1
PLEASE NOTE! Fasten the photocell on the barrier using the saew (V2) |
ATTENTION ! Fixez la photoceliule sur la barriére avecla vis (V2) =
ACHTUNG! Befestigen Sie die Fotozelle mit der Schraube (V2) an der Schranke W e
JATENCIONI Fijar la fotocélula a la barrea con el tomillo (V2) . N . _____’—""_
OPGELET! Bevestig de fotocel met de schroef (V2) aan de slagh e =
con relativo supporto
Installing the photocell with postmount
M delaph flule avec coll de support /
Installation der F mitSaulenh g
Instalacién fotocélula con soporte columna
{nstaliatie fotocel met - 4 /
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"ACCESO A LOS MENUS Fig. 1
OK x2 LEGENDA
H - mry [Gl + T Desplazar hacia arriba
BBBB © -1 Despiszarhaciasheio
r[T/:— T ~ [0} OK¢ Confimacien
— % Encendido pantalla
IS —&a 5+ 0 (7[5 » e
= it = ) Vaase MENU et Retomoalment
B SRS (=) B T (=1 B8 papimeTnOS O princil
4 +T X e ve
el 5 o -+ ) 57 (o4 -+ G
R o
c o] [ 48D — (277 0+ )
s 2
+ (534 D -+ T+ G Véese MENU LOGICAS
<+ 4T =
% (o Y -~ 517 o) e
~CODIGO [, 10N o ) o
StrE activacion entrada START
Stof activacion entrada STOP
Phot activacién entrada PHOT
bAr activacién entrada CANTO
b2 activacién entrada Canto en motor slave (cone-
xi6n hojas contrapuestas)
ct5 activacion entrada CLOSE
oPfn activacién entrada OPEN
EJE__[sciadon entrada TWE
[ ctivacion entreda fralde deap
Suc activacién entrada final de carrera de cieme
rEfo activacio da refefencia en fase de ap
rEfec activacion entrada referencia en fase de cierre
Eclt error prueba fatoclulas lylo ¥ f utadonesli m!ca osnélulas
Er 4+ erfor prueba hardware tarjeta prok jones al motor
cables de alimentacién del motor
ErcHe error encoder o de 1 sefial encoder invertidos/
desconectados
N de Rdbmandos memertados oS prob les obstaculos
3] Erdn Inversion por obstéculo a lo largo del recorrido
Erde error térmica {Esperar que el moter s= enfrle
£-SH¢ anomalfa comunicacién con dispositivos remotos | comprobar conexiones serial Scs1
Erb funcionamento batterie
comprobar conexiones de los fi-
Erfue error final de carrera vidas da carmi
*H=0.,..,9ABCDEF
340

GIOTTO 30-60 S BT / GIOTTO 30-60 8T - 41



1001

MANUAL DE INSTALACION

& 2) GENERALIDADES

= Barrera electromecanica compactaadecuada paralimitarareas privadas,

& aparcamientos geaccesospara usoexclusivamente vehicular. Disponible
para aberturas de pasode 3 a 5 metros. Lacorrecta posicién de blogueo
del asta resulta garantizada por unos fines de carrera electromecanicos
regulables. El desbloqueo de gencia para la i manual se
activa por medio de una cerradura con llave personalizada.
El servomotor se suministra suer_nJ;re predispuesto para ser montado
a la izquierda. En caso de necesidad, es posible invertir el sentido de
apertura con extrema facilidad. 2 . b0 -
La base de cimentacién mod. CBO (disponible a peticién) facilita la
instalacién de la barrera.
Se han previstouna serie de predisposiciones para facilitar lainstalacion
de los accesorios sin necesidad de efectuar agujeros.
El cuadro de mandos LIBRA-C-G/LIBRA-C-GS es suministrado por
el constructor con configuracién estandar. Cualquier variacién debe
cov_\ﬁg'!gg‘arse mediante display incorporado o mediante programador
universal.

3) TECHNICAL SPECIFICATIONS

ATENCION: Antes de abr Ir la portezuela, el muelle debe estar desten-
sado (asta vertical). La portezuela de la caja debe estar orientada hacia
el lado interior de la finca. Poniéndose en medio de la abertura de paso,
mirando hacia el exterior, si la caja estd situada a la izquierda, la barrera
“es izquierda”; si la caja estd situada a la derecha, la barrera “es derecha”.
Elservomotor se suministra slempre predispuesto parasermontado
alaizqulerda.

6) Montaje a lzqulerdas (Fig. A, B, C,D).

7) Montaje derecho (Fig. AA).
- Equilibrar el asta.
- En el cuadro de mandos, configure en ON la I6gica Inversién de la

Direccion.
Atencién:Laléglca Inversion de la Direccién debe configurarse
en OFF para barreras con montaje lzqulerdo, en ON para barre-
ras con montaje derecho. En caso contrario, los fines de carrerano
funcionaran o se visualizara un error de direccién encoder.
- Esequire il bilanciamento dell'asta.
- Nelquadrodicomandoimpostare ad ON la kogica Inversione Direzione.

8) EQUILIBRADO DEL MASTIL (Fig. F)

9) Accesorios (limites de longitud del méstil y equilibrado (Fig. E1).
Para mas informaciones relativas a la instalacién y utilizacién de los
accesorios, consuttar el manual de instrucciones respectivo.

10) MONTAJE DEL INDICADOR PARPADEANTE e (FIG.AB)
C

eléctricos, incorporados y regulables
electrénicamente

continuo (GOTTO SBT 30/ GOTTO SET 60)

Fines de carrera:

Tipo de uso semiintensiva (GI0TTO BT 30/ GIOTTO BT 60)
Temp uira de funci i de -20°C a +55°C
Grado de proteccién: IP 54
41 Kg (GIOTTO S BT 30/ (GIOTTO BT &0
Peso del tismo (sin asta): | 42 Kg (GIOTTO S BT 60)
40 Kg (GIOTTO BT 309
Dimensions: Véase lafig. A
Aislamiento red/bajatensién: | > 2MOhm 500V—
Rigidez dieléctrica: mains/low voltage 3750V~ for 1 minute
Alimentacién accesorios: 24V~ (180 mA max absorption)
Luz de aviso de cancela abierta: | 24V~ 3W max
Luz intermitente: 24V~ 25W max
Fusibles: Véase laFig. G
Elif,:‘oﬁdd;’ adiofRoling-Code | oo, s aza oomie

N° combinaciones: 4 mil millones
N> méx. radiomandos memori- &

zables:
Configuracién de pardmetrosy | Pantalla LCD /programador portétil
opciones: universal

*)=Tensiones especiales de alimentacién bajo pedido.

¥:5§s°£:lsr mmmiwm ﬂue se E:den utilizar: @ ((erersa)

4.1) LOSA DE CIMENTACION (Fig. B1)
4.2) FUACION TIRANTES (Fig. B2)

5) MONTAJE SERVOMOTOR
{ATENCION! La barrera debe utilizarse exclusivamente para el
transitodelosvehiculos. Lospeatonesno debentransitarenel
areade manlobra del automatismo. Es necesarlo prever un pasaje

Eealond esg:dﬁco.
Ipasajedebe evidenclarse oportunamente conlas sefiales obliga-
torias evidenciadas en la Fig. A.

Alimentacién: 230V+10% 50Hz(*)

3 300W (GIOTTO S BT 30/GIOTTO 5 BT60)
Potencia absorbida: 250W (GIOTTO BT 30/GIOTTO 87 60)
Lubricacién interna: Grasa permanente

280 Nm (GIOTTO S BT 30} 5
380 Nm (GIOTTO S BT 60)
Pormiss 250 Nm (GIOTTO 67 30)
350 Nm (GIOTTO BT 60)
2,55 (GIOTTO S BT 30}
Tiempo de apertura: 45 (GIOTTO S BT €0/ (QCTTO BT 30)
Ss {GIOTTO BT 60}

% 3m (QOTTO SBT 30/GIOTTO BT 30)
Lonplticimasit & m (GOTTO S BT 60/ GIOTTOBT 60)
Desbloqueo manual mecénico: | lave per lizad:

Tipo deasta: rectangular

el montajey el cableado como se indica en las instruccione del
indicador parpadeante

11) MONTAJE DE LA FOTOCELULA (FIG.AC).
Completar el montaje como se indica en las instrucciones de ka fotocélula

12) PREDISPOSICION DE LA INSTALACION ELECTRICA
ATENCION: antes de abrir la puertezuela se debe descargar el re-
sorte (asta vertical). que predisponer la instalacion eléctrica (fig.
A) observando las normas vigentes. Es preciso mantener claramente
separadas las conexiones de alimentacién de red de las conexiones
de servicio (fotocélulas, barras sensibles, dispositivos de mando, etc.).
En lafig. A seindica el nimero de conexiones y la seccién para cables de
alimentaciénconunalongitud de 100metros; para longitudes superiores,
hay que calcular la seccidn para la carga real del automatismo. Cuando
la longitud de las conexiones auxiliares superen los 50 metros o pasen

or zonas criticas debido a las interferencias, se aconseja desconectar
os dispositivos de mando y de seguridad con relés adecuados.
Los componentes principales de un automatismo son (fig. A):
Interruptor omnipolar homologado de capacidad adecuada,
con una abertura de contactos de al menos 2,5 mm y provisto
de proteccion contra las sobrecargas y los cortocircuitos, capaz
de cortar el suministrode corriente del automatismo. Si no esta
ya presente, ademas hay que colocar antes delautomatismo,un
interruptor diferencial ologado con un umbral de 0,0ZA.
Cuadro de mandos y receptor incorporado.
S) Selector de llave. .
Luz intermitente.
M)  Servomotores.
'I:\) asta.

) orquilla de apoyo.
CS) Bamensibie_p e

Ft,Fr) Parfotocéiulas.
CF)  Columna fotocélulas.
T) Transmisor 1-2-4 canales.

RMM) Detector de presencia inductivo (Fig. C1).
LOOP) Espiras detector de presencia,

13) CONEXION ELECTRICA (Fig. G)

Una vez pasados los cables eléctricos adecuados en los canales yfijados
los varios componentes de la automatizacién en los puntos predeter-
minados, se pasa a conectar los mismos seguin las indicaciones y los
esquemas reproducidos en los manuales deinstruccién correspondien-
tes. Realizar la conexién de la fase, del neutro y de tierra (obligatoria). El
cable de red se debe bloquear en el prensacable especifico, los cables
de los accesorios en el prensacable, el conductorde gfoteccvén (tierra)
con cubierta aislante de color amarillo/verde, se debe conectar en el
bome aspecffico.

ATENCON: Las conexiones eléctricas deben serrealizadas por personal
cualificado y experto de conformidad con todas las normas vigentes y
utilizando materiales agopiados.

Hay que predisponer la instalacién eléctrica teniendo en cuenta las
normas vigentes.

Ez:eciso mantener claramente separadas las conexiones de alimenta-
cién de red de las conexiones de servicio.

Antes de la instalacion, es necesario instalar un interruptor seccionador
con una distancia de abertura de los contactos igual o superior a 3,5
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MANUAL DE INSTALACION

mm, dotado de proteccién magnetotérmica y diferencial de capacidad
adecuada al consumo del aparato. Para el cableado, hay que utilizar
exclusivamente cables conformes a normas armonizadas o nacionales;
deberdn ser de seccién coordinada con las protecciones colocadas
antes'ade‘lsequo, conel consumo del aparato y con las condiciones de
instalaci

2
Q — . < E
Légica | Descripcion_ B
Anadir Tecla start E
Frld Stk asoda la tecla deseada al mando Start
Eliminar Lista
cAnc B4 {ATENCION! Elimina compl dela ri
del receptor todos los radi dos memorizados.
codseh Lectura del c6digo receptor
Visualiza el cédigo receptor nacesario para donar los radiomandos.
ON = Habilitala programacnén adista naa delas tavjevas m&
diante un W
ulk Esta habilitadén permanece activa 3 minutos desde
presién del mdiomando W LINK.
OFF =Programacién W LINK deshabilitada

____gustmraou
Alimentadén 230V +/- 10% S0Hz
34 |Noutilizados
6-7 | Conexiones del motor
155 |Cor del motor, referencia en fase de cierre
15-8 |Cor del motor, ia en fase de apertura
9-10 |Indicador parpadeante (24 V~, 25 W)
Alimentacién de accescrios:
11-12 |24V~ funcionamiento en presencia de red,
24V:=2(114,12-) fundonamientoen ausencia de redy kitopcional
baterfa compensadora
Salida alimentacién dispositivos de seguridad (transmisor fo-
tocélulas).
NOTA IMPORTANTE: salida activa sélo durante el cido de
13-14 | maniobra.
24V Vsafe fundonamiento en presenda de red.
24V (VSafe 13+,14-) Vsafe funcionamiento en ausencia de red y
kit opcional bateria compensadora
Pulsador de mando START (N.O).
15-16 |La opcidn se puede programar desde el "mend légicas®
Funcionamiento segin |6gicas 2-34 pasos
15-17 Pulsador de mando STOP (N.C.). En cualquier caso, parala auto-
matizacién hasta un nuevo start. Si no se usa, de)av
Entrada FOTOCELULA (N.C.).
15-18 |Funcionamiento segun la l6gica fotocélula en fase de apertura.
Si no se utiliza, dejar el puente conectado.
Entrada comprobacién dispositivos de seguridad FAULT - PHOT
19 (N.OJ.
Entrada canto sansible BAR (N.C.).
En fase de cierre el mando invierte & movimiento, en fase de
15-20 PR
apertura el mando bloquea el movimiento.
Sino se utiliza, dejar el puente conectado.
Salida para luzde aviso de barrera abierta (contacto N.O, 24 V~/3 W
21-22 | méx.)o, en altemativa, salida para alarma (véase la Tabla "B’ Alarma
SCA), Conexion Al Sistera De Gestion De Aparcamientos Parky:
23-24-
25.26 Entrada para encoder
Pulsador de mando OPEN/ TIMER (N.O.).
Open - El mando realiza una apertura.
1527 Timer-S5i el contacto es cerrado, las hojas seabreny permanecen
“£4 1abiertas hasta la apertura del contacto. Si el contacto conectado
esabierto, las hojas se cierrany se alistan parael funcionamiento
normal.
Pulsador de mando CLOSE (N.O.).
15-28 2
| |Elmando realiza un cierre.
14) DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD FIGH

Nota: utilizar solamente dispositivos de seguridad receptores con
contacto en intercamblo Ilb?: e e

14.1) DISPOSITIVOS NO COMPROBADOS FIG.H1
14.2) DISPOSITIVOS COMPROBADOS FIG.H2, H3
15) REGULACIONES

SECUENCIA DE REGULACIONES RECOMENDADA:
hwbcién dulo:ﬁndudcumn (Véase apartado de referencia) Fig

lvcmualu regulaciones de los parametros / Iogicas

16) MENU PARAMETROS (PA-An)
(TABLA “A” PARAMETROS)

17) MENU LOGICAS (Lol «)
(TABLA “B” LOGICAS)

18} MENU RADIO (Ad o)
44 - GIOTTO 30-60 S BT/ GIOTTO 30-60 BT

- NOTA IMPORTANTE: MARCAR EL PRIMER TRANSMISOR MEMO-
RIZADO CON LA ETIQUETA CLAVE (MASTER).

El primer transmisor, en el caso de programacion manual, asigna el

COD!GO CLAVE DEL RECEPT! OR; este c6digo es necesario para poder

realizar la sucesiva clonacién de fos radiotransmisores.

Elreceptor de a bordo incorporado Clonix cuenta conalgunas funciones

avanzadas importantes:

«» Clonacién del transmisor master (rolling-code o cédigo fijo)

+ Clonacién, sustituciéndetransmisores yaintroducidosenelreceptor

« Gestién de la base de datos de transmisores

« Gestién de comunidad de receptores

Para el uso de estas funciones avanzadas, consultar las instrucciones

del programador portatil unlvetsalr la Gula de Programacion CLONIX,

suministradas con el dispositivo del programador portatil universal.

19) MENU DE VALORES PREDETERMINADOS (dEFAULE)
Lleva nuevamente la central a los valores predeterminados.

20) MENU IDIOMA ( «d «R)
Permite configurar el idioma del programador con pantalla.

21) MENU ESTADISTICAS

Permite visualizar:

- laversiénde la tarjeta

- elnumero de las maniobras totales realizadas por la automatizacion
- el nimerode mandos a distancia memorizados en el receptor integrado

22) CONEXION AL SISTEMA DE GESTION DE APARCAMIENT OS PARKY

La tarjeta puede configurarse poniendo a disposicién una salida para

ei comrol del estado de la barrera. Deshabilitando la i6gica Alarma SCA
?Jconﬁgurando el parametro Tiempo Alarma a 0 s, el contacto SCA

(21 resulta configurado de la siguiente manera (FIQ- G):

contacto cerrado entre los bornes 21-22 con barrera bajada

contacto cerrado entre los bornes 21-22 con barrera levantada

22.1) CONEXION SERIAL MEDIANTE TARJETA SCS1 (Fig. AE)

Elcuadrodemando LIBRA-C-G/LIBRA-C-GS permite, mediante entradas

especfficas y salidas seriales (SC51), Ia conexién centralizada de varias

automatizaciones. Deestemodo se puede, conununicomando, realizar

Ia apenura oelcierre de todas las automatizaciones conectadas.
l% ndoel esquema dela Fig. AE, conectartodoslos cuadros de mando

LIBRA-C-G/LIBRA-C-GS, Lm ndo exclusivamente un cable doblado

de tipo telefénica.

En el caso que se use un cable telefénico con varios pares, es indispen-

sable utilizar cables del mismo par.

La longitud del cable telefénico entre un aparato y el sigulente no

debe exceder los 250 m.

Entonces es necesario configurar debidamente cada cuadro de mando
LIBRA-C-G/LIBRA-C-GS, configurando en aner lugar una central

STER, que controlara todas las otras, ob riamente fijar como
SLAVE (véase el menti 16gicas).
Conﬁg\narademés elndmero de Zona (véase el men( pardmetros) entre

Elymmefodezonapenmte creargrupos de automatizaciones, cadauna
de las cuales responde al Master de Zona.

Cada zona e tener un solo Master, el Master de la zona 0 con-
trola también los Master e los Slave de las otras zonas. ATENCION:
la central configurada como master debe ser la primera de la serie.

22.2) Cancelas correderas contrapuestas (Fig. AF)
Mediante conexién serial, es posible, ademas, reallzarelcontro! centra-
lizado de dos barreras/cancelas contrapuestas.
Enestecaso,elcuadrodem, s Master M 1 controlard simuftaneamente
elcierrey la apertura del cuadro de mandos Slave M2.
CONFIGURACIONES NECESARIAS PARA EL FUNCIONAMIENTO:
- Tarjeta MASTER: EonE—'IZB NASEEF =ON
-TaretaSLAVE Conf=1 Er=OFF
BLEADOS NECESARIOS ISARA EL FUNCIONAMIENTO:
- La central MASTER y lacentral SLAVE estdn conectadas entre sicon los
4 hilos (RX/TX) relativos a las tarjetas de interfaz SCS1.
- Todos los mandos de actlvacn n asl como los mandos a distancia,
deben referirse a la tarjeta MASTES
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- Todas las fotocélulas (controladas y no) deben conectarse al MASTER.

- Las barras de seguridad de la hoja MASTER deben conectarse a la
central MASTER;

- Is.aeagrasde seguridad dela hoja SLAVE deben conectarse a lacentral

0e11%9 w10m_01

23) REGULACION DE LOS FINES DE CARRERA

ATENCION:Antesde abrir la portezuela, el muelledebe estar desten-
sado (asta vertical). La barrera di fines de carmrera electrénicos
programables ydetope mecanicoalfinal delacarrera. Entre elfindecamera
electronico y el tope mecanico debe permanecer un margen de rotacién
(de aproximadamente 1°) tanto en fase de cierre como de apertura(Fig. J).
La configuracion de las posiciones de fin de carrera de apertura y de
cierre debe efectuarse modificando los parametros del cuadro de man-
dos Calibrado de la cota de Apertura y Calibrado de la cota de Cierre:
aumentando su valor, las posiciones de fin de carrera se desplazan en
el sentido de apertura.

24) DESBLOQUEO DE EMERGENCIA (Fig.Y)

QTEDNCION! Caso de que resulte necesario activar el dispositivo de‘
lesbloqueo en un servomotor sin asta, es iso asegurarse de que @

muelle de equilibrio no esté comprimido (a‘sxtgcen posocgngm de apertura).

25) MALFUNCIONAMIENTO. CAUSAS y REMEDIOS.

25.1) H astano se abre. El motor no gira. ATENCION: antes de abrir

la puertezuela se debe descargar el resorte (asta vertical). Hay que

realizar lo siguiente:

1) Controlarque las fotocélulas no estén sucias u ocupadas o no alinea-
das. Obrar en consecuencia. Controlar la barra sensible.

2) Verificarlacorrecta conexiéndel motorydel condensador de marcha.

3) Verificar gue el equipo electrénico esté alimentado rmente.
Controlarlaintegridad delosfusibles. Encasode mal funcionamiento
del fusible, extraerlo (para sustituirio)

4) Mediante el autodiagndstico de la central, controlar si las funciones
50N correctas y, eventualmente, identificar la causa del defecto. Si el

TABLA “A" - MENU PARAMETROS - (°fi-37)

autodiagnéstico establece que persiste un comando de start, habra
que controlar que no haya radiomandos, botones de start u otros
dispositivos de mandoque mantengan activado (cerrado) el contacto

destart.
5) Sila central no funciona, sustituirla.
6) Verificar laintervencion de los microinterruptores de referencia con-
trolando los mensajes mostrados en eldisplay delcuadro de mandos.
7) Engrasarlostirantesdegufadelmuelle encasoderuidoso vibraciones.

25.2) El astano se abre. Hmotor gira pero no se produce el movimiento.

1) El dispositivo de desbloqueo manual ha quedado conectado. Es
g_reciso reponer el funcionamiento motorizado. . .

2) Siel dispositivo de desbloqueo estéd en posicién de funcionamiento
motorizado, controlar la integridad del reductor.

Tiempo Cierre Automdtico [s]
Eefl 9 | 180} 90 [TeyoChime Automidico Hay que configurar numéricamente el valor del tiempo de ciere automético.
Par apertura [%)]
P. RPErt 40| 99 75 _|Parmotoressperura Configura la sensibilidad al obsticulo durante la apertura (1=méx,, 99=min)
Par cierre [%]
P. e iErr 40 | 99 75  [Parmotoresclerrs Configura la sensibilidad al obstaculo durante el ciemre (1=max., 99=min.)
Veloddad a régimen en fase de apertura [%]
uEL. AP 15 | 99 99 |Velocidad en fase de Apertura | Configure numéricamente el valor de velocidad: 1% corresponde a la velocidad
de deceleracién, 99% a la velocidad méxima.
Veloddad a régimen en fase de cierre [%]
ufl. c £ 15 | 99 99 | Velocidad en fase decierre Configure numéricamente el valor de velocidad: 1% corresponde a la velocidad
de deceleracién, 99% a la velocidad maxima.
Tiempo de alarma [%]
En caso de deteccién de obsticulo o de activacién de las fotocélulas por un
tiempo superior al configurado (variable de 10a 2405), el contacto SCA se cierra.
El contacto sucesivamente es abierto por el mando Stop o por la intervencién
EBLRenR 0 |240) 20" |Mampsduabifng del fin de carrera de cierre. Resulta activo Gnicamente configurando la légica
de Alarma SCA en OFF.
Si se configura a 0 s, el contacto SCA se convierte en conexién a sisterna Parky
(véase el Pardgrafo Conexion Al Sistema De Gestion De Aparcamientos Parky).
Frenado [%)]
FrEno & 1 2 Frenado Configure elfrenado de emergenciaque se aplicard durantelafase de deceleracién.
Zone[]
ZonE 0 |128 0 |Zone Hay que corfigurar el ndmero de zona entre un valor minimo de 0 y un valor
méaximo de 128.
oPfn chl b Calibrado de la cota de apertura [%]
(Par, espedial )* 0 |100| 80 |[Calibradodelacotadeap Configure la cota de referenda, de 0,0 a 100,0, para la posicién de apertura de-
LS seada (véase el Pardgrafo Requlacion De Los Fines De Carrera).
cloS cAl b, Calibrado de la cota de derre [%]
(Par. al 2 o | 100 25 |Calibrado delacotade cierre | Configure lacota de referenda, de0,0a 100,0, parala posicién de cierre deseada
2 (véase el Pardgrafo Regulacion De Los Fines De Carrera).
RcEL. Aceleracién [%]
(Par, especial 6)* 1 10 3 Aceleracién Configure la aceleracién que deberd aplicarse al inicio de cada movimiento.
ESP. dEcEL Espacio de deceleracién
Par SEEE o o | 99 70 |Espacio de deceleracié G el espacio de deceleracién en fase de apertura en porcentaje a la
espechal carreratotal.

* Programador portatil universal.
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TABLA B: MENU LOGICA (Lol «) g
Tiempo Activa el cierre automatico
tch oN :::;:‘“k = OFF IExr:luye el cierre automético.
BL 1P AP oN Bloquea ON [El impulso de start no tiene ninguin efecto durante lafase de ra,
SERVE {Impulsos OFF  [El impulso de starttiene efecto durante lafase de apertura o de ciesre.
bL. 4P OFF Bloquea ON |El impulso de start no tiene ningtin efecto durante la pausa TCA.
keh ImpulsosTCA| OFF _|El impulso de start tiene efecto durante la pausaTCA.
ON Habilita la 16gica de 2 pasos (prevalece sobre
la“Légica de 3 pasos”). Respuesta al impulso de START
2 PASaS OFF |2 Pasos Deshabilita [a l6gica de 2 pasos activando Barr: 2 3 3
OFF  |lalégica de 4 pasos si la *Légica de 3 pasos” ——cerr_a::-_—& o ‘—%‘
estd en OFF. e dedine abre abre pre
Habilita la l6gica de 3 pasos (sila“Légica de 2 - - 2P
ON " abierta 2 cierra dema
|pasos” ests en OFF). 2 ciera TCA
3 PASeS ON |3Pasos Deshabilita 1a Ibgica de 3 pasos activando | | ase de apertura Stop + L AL
OFF  |lalégica de 4 pasos si la“Légica de 2 pasos”|L_despuésdestop | abre | abre abre
estd en OFF.
PrERL OFF |Preal ON___|Elindicador parpadeantess end endeaproximadamente3 sequndos antes de queel motoresarranquen.
I ) OFF __|El indicador parpadeante se enciende simultaneaments cuando arrancan los motores.
I ON Funcionamiento con hombre presente: la maniobra continda mientras se mantengan
haflar £ oFf |Hombre Isadas |as teclas de mando OPENy CLOSE. No es posible utilizar el radiomando.
PrES presente S . 2
OFF  |Funcionamiento normal porimpulsos.
oN IEn casode oscurecimiento, excluye el funcionamiento de la fotocélula en fase deapertura. Durante la
Fotocélulas fase de cierre, invierte inmediatamente.
Fotac. AP ON |enfasede |En caso de oscurecimientto, las fotocélulas se activan tanto en fase de apertura como en fase de cierre.
apertura OFF Un oscurecimiento de la fotocélula en fase de derre, invierts el movimiento sélo tras la desactivacién
de lafotocdula.
¢ vk rAP| OFF |Clerrerapido ON Cietra la_.barnra unavez gue las fotocélulas queden libres, sin esperar a que termine el TCA configurada.
OFF |G noactivado.
ON Activa el control de las fotocélulas
LESE Phot | OF |Pruebade Desactiva el control de las fotocélulas
fotocéhulas OFF  |Si estd deshabilitado (OFF) inhibe lafuncién de control de las fotocélulas, permitiendo la conexién de
dispositivos no equipados con contacto complementario de prueba.
ON |El cuadro de mando es fijado como Master en una conexién serial centralizada.
sy OFF | Master/slave OFF El cuadro de mando es fijado como Slave enuna ¢ i6n serial centralizad
cod Fido | OFF |cedigoFijo ON Pulsa.das las.teclas de mando (.)PEN y CLOSE. No es posible utilizar el radiomando.
OFF __|Funcionamiento normal porimpulsos.
Habilita la memorizad én via radio de los transmisores:
1-Pulsarensecuendalateclaoculta(P1) ylatecla normal (T1-T2-T2-T4) de untransmisoryamemorizado
en modo estandar a través del mend radio.
2- Dentro de los 10 seg. pulsar la tecla oculta (P1) y la tecla normal (T1-T2-T3-T4) de un transmisor por
ON memorizar.
Programa- Al cabo de 10 seg, el receptor sale del modo de programacién, dentro de este tiempo se pueden
ProlirAid @| ON |cién e SOaVoS trats b
radiomandos Este modo no requiere el acceso al cuadro de mando.
IMPORTANTE: Habilita la activacié Vética de di dos, clones y replay.
Deshabilita la memorizacién via radio de los transmisores.
OFF  |Lostr i se memorizan utilizando sélo el mend Radio especifico.
IMPORTANTE: Deshabilita la activacién tica de radi dos, clones y replay.
|El contacto SCA (bornes 21-22) tiene el siguiente comportamiente
ON - Con labarrera abiertay en fase de apertura: contacto cerrado (luz de aviso encendida).
ALAFNA 5cA| ON  |Alarma SCA - Con labarrera cerrada: contacto abierto (luz de aviso apagada)
- Enfase de deme: contacto intermitente (parpadeo)
OFF El contacto SCA se cierra saqan las modalidades previstas por el pardmetro Tiempo alarma.
Mok orr | i6n del ON Modificar este pardmetro si se desea cambiar el sentido de apertura.
il movimiento OFF __|Funcionamiento estindar
oPEnt fEc| o |Tempori ON La entrada entre los dos bornes 15-27 funciona como TEMPORIZADOR.
A espechl 1g* dor en open OFF __|Laentrada entre los dos bornes 15-27 funciona como OPEN.

* Programador portétil universal.
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ANEXO 02: HOJA TECNICA DE PANEL DE CONTROL INBIO 460 ZKTECO.

R o e e Aal [
Especificaciones del |

Entrada Aux |
Entrada Aux 2
Entrada Aux 3
Entrada Aux 4

Puerto TCP

DIP Switch

‘ Puerto R5485

Salida Aux 1 . t
Salida Aux2  [IRIRES £ i Botén

Salida Aux 3 Liberador
Lector Entrada

ali 4 4
Salida Aux 7 ‘ 5 Purta 1

Sensor Puerta |
Puerta |
Sensor Puerta Puerta2
Puerta 2 § & Eoton

¢ ; [l Liberador

Sensor Puerta4 .

;nnso Ru rta 44 : - i Wl Lector Entrada
uerta 3 : Puerta 3

Sensor Puerta 4J8 i 1 R

s Liberador

Lector Entrada

Lector Entrada
Puerta 4

Alimentacion

Leds Indicadores

. |LED verde encendido indica
que la comunicacion TCP/IP
&s nomnal

Verde

LED parpadeandoindica
que la transferencia de
datos esta en progreso

Amarillo

LED s parpadeando indica
que la comunicacién de
datos esta en progreso

Amarillo
Y
Verde

LED parpadeando indica
que ¢l panel esta

Rojo
alimentado y encendido

LED parpadeando indica
Verde

en estado normal

que el panel esta trabajando

Cuando el LED parpadea

Amarillo
lefda por el panel,

indica que una tarjeta a sido

Entrada Aux |

Entrada Aux 2

Lector
calida
Puertal

Lector
Entrada
Puerta 1

Lector
Salida
Puerta 1



Dimension del Producto

InBio 460

106mm  106mm 1352’"""
4.17pulg  4.17pulg Zo
185.1mm Dimension (L*W):185.1 X 106 x 36 (mm)
7.29ulg 7.29 X 4.17 x 1.42(Pulgadas)
Caja Metslica Dimensién (L*W*H): 400 *90.5*330 (mm)
15.7% 13.0x 3.56 (Pulgadas)
Advancad Accens Contrel UMl A
330mm 330mm
13.0Pulg 13.0Pulg
- N
2 400mm * 90.5mm
15.7Pulg 3.56Pulg
Instalacion del Panel & Caja Metalica
otk B MONTANDO EL PANEL
: soguro do 3 cja Hates oxxioalo ""e‘;'m W PANELINEIO
: 'Ea_m_p?'svrkhl
i {} (1]
o 1
1
: > 2]
ventilscion fied ==
mﬂ:xdondeluble memedea‘mmwﬂm
VASTA FRONTAL VISTA INTERNA
Antes de la instalacion monti e el panel en el

. torniflos

canduccion del cable

1) PASE LOS CABLES POR LOS AGUJEROS 2) MONTE LA CAJA

de la caja despues instale los componentes
N ~

¥ PANELINBIO

{}Z

Riel
EEEE

3) JAJUSTE EL PANEL ALRIELY
ASEGURESE QUE ESTE FIO



Lector
Detector Detector de FR1200

de Humo Movimiento

Cable
Ethemet

Estados de
Panel Inbio

Convertidor
RS485 a R5232

Botén
de salida

Lector

Wiegand

Botén de
salida K1-1

Alarmas

Chapas
Normalmente
Abierto

|

|

Letor Wiegand

Alimentacion



Diagrama en Cableado de Alimentacion

Sin Bateria de Respaldo
Fuente de Alimentacién Conmutada

|
-“‘”“’" l‘n E d 4 - (BTE a‘r-';l
I

Sin Bateria de Respaido
Fuente de Alimentacién Conmutada

- 110-220vV

Conexion Lector FR1200

- TEFREes : GND
‘ 7 I:- <] _’J" 1 a8
tgm“ s \EL 4 ' b

InBio260 Solo puede
alimentar dos FR1200
come maximo. Para la
alimentacion de FR1200s
adicionales usar fuente de
alimentacién externa.

Ty
L5 ool



Configuracion de Switch Dip en FR1200

LEXDN SwirehSetring  Jddres Switeh Setring

* | RO00D

RESISTENCIA
|7 DE TERMINAL

- | MhEEm

VISTATRASERA (FIGURA 1} CONFIGURACION DEL DIP SWICHT {FIGURA 2)

I EEEEE :

+# CABLEADO DE TERMINALES

Notas Importantes:

1. Hay sels Interruptores DIP en la parte posterior del FR1200, del 1 al 4 corresponden a la direccién
RS485, el interruptor 5 estd reservado Y el interruptor 6 es para redudir el ruido o estética en el
cable RS485 en caso de ser muy largo.

2. Establezca un ndmero impar al lector de ENTRADA y el nimero par al de SALIDA ejemplo: Durante
dos lectores de una de las puerta la direccién 1 es para el Lector de ENTRADA y la direccién 2 es el de
SALIDA)

3. Si el FR1200 se alimenta desde el Panel Inbio la longitud del cable debe ser menor a 100 metros o
330 ples

4. La Interfaz RS485 externa puede suministrar un maximo de 500 mA de corriente, La corriente de
arranque del FR1200 es de 240mA o sea que el Inbio Unicamente puede alimentar dos FR1200s
iSOLO DOS FR1200;.

5. Si la DISTANCIA del cable es de méas de 200 metros o 600 pies el interruptor ndmero 6 debe estar de

T

L 3

T f—




Conexion WIEGAND

o Beeper LED
- 'S Beeper LED
" g wiegand D1
" : Wiegand DO
71 GND
“ - 4| oce(s-1av)

Conexion de Botdn de Salida

— o
12vDCH
"Hle = —
IN 0"' - é NO
GND ExT GND - com
GND NE: | EXIT
©

Botdn de salida ABK 2K - i
Fuente de Ali ion |
Separada Boton de Salida K-1




Conexion de Chapa (Electro-iman)

Para un estado Normalmente Abierto y Alimentado desde el Panel

FR107

=1




Conexion de Chapa (Electro-iman)

Cambio de Contacto Seco a Energizado

Notas Importantes:

El panel esta configurado para suministrar energfa de blogqueo
por defecto de la fuente de alimentacion incorporada

sl desea utilizar la fuente de alimentacién externa siga :

1. Retire la tapa del Inbio 160

2. Seleccione el relé de la chapa deseada y localicé los puentes
3. Retire los puentes y cambie a g."ﬁ*'ﬁ

4. Conecte la chapa como se muestra en el diagrama abajo.

Pasos

Por Default
ELE
NN -

Relés para Chapa

D BN -

Configuracion Realizada Retire el Puente

GND

.ﬂﬂ!ﬁ .?&

Crem




Conexion de Entradas Auxiliares

ﬁ

Entrada Auxiliar

YA T, VTt T

Conexion de Salidas Auxiliares

0

A
Detector de humo
— 1VDC
— GND
om
— N0
e

—

12v bC
GND

KO




Conexion LAN

Notas Importantes:
1- La distancia del cable debe ser menos de 100 metros o 330 ft.
2- Para una distancia mayor de 100mts use un amplificador de sehal HUB

L)

ORISR RO

WIS o

Enrolladorde &3 E

Enrollador de ?::;l&s) 2 g
Tarjetas CR10 b 5

5 i

Conexidn Directa

Para conectar el Panel directamente a la PC, Conecte ambos equipos mediante un cable de RED ya que estos
soportan la funcién auto MDI/MDIX por lo que no serd necesario usar un tipo de cable crossover.

pe

ﬂl &a 2 YL E_
| il o
5

e

Enrollador de o ' i

Huellas £ i g

Enrollador de ZK4500 i 5: i ! r;
Tarjetas CR10 EE ! L




Conexion R5485

2w | R0 )]

ﬁmm%fa&vﬁ% ‘“‘3 Fa P

=== g e —
AT . b 3
i —— GND

Seevir

ler Panel

Notas Importantes:

1 -El cable RS485 debe ser un cable de par trenzado apantallado los Cables de comunicacién RS485
deben estar conectados en un bus de cascada en lugar de forma de estrella para lograr un mejor
efecto de blindaje mediante la reduccién de sefal durante las comunicaciones.

2 -Un solo bus 485 se puede conectar con 63 paneles de control de acceso pero se recomienda conectar
menos de 32 paneles de control de acceso ZK.

3 -Para eliminar la atenuacién de sefial en los cables de comunicacién y suprimir interferenclas el bus
es mas largo de 200 metros deberd establecer el interruptor del switch dip numero 8 en ON. Esto es
equivalente a una conexién en paralelo con una resistencia de 120 ohmios entre el 485- y 485 +

:yBByaY HIe

Recomendaciones

PANEL K
e g

CONEXION RS484
INCORRESTA x

coaveamson

PANEL ZK
e Liskean




Configuracién del Swicht Dip

Introduccién

g

{3

m uey we|

Restablecer valores de Fabrica

1. Sl olvida la direccién IP o el dispositivo no funciona
correctamente puede utilizar la terminal ndmero 7

para restaurar el panel a los valores predeterminados
de fabrica. Los parametros que se restablecen serdn

la direccién IP del dispositive, contrasena de comu-
nicaclon, puerta de enlace, méascara de subred.

2. Elinterruptor estd desactivado por defecto. Cuando
se mueve hacla arriba y hacla abajo por tres veces
en menos de 10 segundos y finalmente regresa a
la posicién OFF los ajustes de fabrica se restauraran
después de la secuencla

—[l—qi—i—i

Direccion RS485

1. Ndmero 1-6 estan reservados para establecer
el ndmero del dispositivo en la comunicacién
RS485. El cédigo y la numeracion son binarlas
comenzando de izquierda a derecha. Cuando
el Interruptor esta en la posicion ON, indica 1
cuando el interruptor estd hacla abajo Indica 0
(off). Por ejemplo, para establecer un nimero de
dispositivo 39 =1 2 4 32, que se corresponde con
el cédigo binario 111001, puesto nimero 1, 2, 3,y
6 a la posicién ON como se llustra a continuacion.

Wmouy) - [bognngy

2. Para mas detalles vea la Tabla mostrada al final
de este Documento

Resistencia de Terminal

1. El nimero 8 es para ajustar la resistencla de
terminacién RS485. Poner el Interruptor en la
posicién ON es equivalente a la conexién en
paralelo de una resistencia de terminacion de
120 ohmios entre 485 +y 485 -

iy =




Especificaciones Electricas

Min. Tip. Max. Observaciénes
Actual (A) 9.6 12 144 Usar adaptador de corriente regulada DC sola
Voltaje (V) 2

Tension de Conmutacion (V) 38V Usar adaptador de corriente regulada DC solamente

Tension de Conmutacion (A) 2

Tension de Conmutacion (V) 36V Usar adap de corriente regulada DC solamente
Tension de Conmutacion (A 125

Vid (V) T8D

Resistencia (Q) 47K Los puertos de entrada se levantan con resistencias de 4.7k
Voltaje (V) 108 12 135

Actual (mA} 500

Voltaje (V) 108 12 132
Actual (mA} 500




Especificaciones

Communicacion RS485, Ethernet

Rato de Baudios RS485 9600-115200

Alimentacion 12V DC, 34

Capacidad de tarjetas de proximidad 30,000

Capacidad de logos y eventos 100,000

Indicadores LED indican comunicacion, ion, estado y proximidad de tarjeta
Temperatura Ambiente 32-113°F (085 °C)

Operacion en Humedad 20% to 80%

Numeéro de puertas controladas Una puerta

Numéro de Lectores soportados 4 wiegand / 8 FR1200 sensor optico de 500 dpi

Tipo de lectores soportados 26-bits WIEGAND y otros pero bajo pedido

Numero de Entradas 12 (8 d iliares, 4 Lectores Wiegand, 4 Botones de apertura)
Numero de salidas 8 (4 con relé para chapas y 4 con relé como safida auxiliar)

Peso 7.8lbs (3.55kg)

Realizado Acero inoxidable

Montage En Pared

Dimensiones {CAJA) 15.7pulg x 3.56pulg.x 13.0pulg 400mm{L} x 90.5mm(W] x 330mm{H}
Dimensiones { TARJETA ) 8.89pulg. x 4.17pulg x 1.42pulg. 226mm{L} x 106mm({W) x 36 mm (H)
CPU 32 bit 400MHz

RAM 32MB

Flash 128MB




Tabla de Direcciénamiento PC RS485

CONFIGURACION DE SWITCH DIP
DIRECCIONAMIENTO
1 2 3 4 5 6
NUMERO DE DIRECCION 1 2 4 8 16 k]
o1 ON OFF OFF OFF OFF OFF
02 OFF ON OFF OFF OFF OFF
0 oN ON OFF OFF OFF OFF
04 OFF OFF ON OFF OFF OFF
05 ON OFF ON OFF OFF OFF
06 OFF ON ON OFF OFF OFF
07 ON ON ON OFF OFF OFF
08 OFF OFF OFF oN OFF OFF
0% ON QOFF OFF oN OFF OFF
10 OFF ON OFF ON OFF OFF
11 ON oN OFF oN OFF OFF
12 OFF OFF ON oN OFF OFF
13 ON OFF ON ON OFF OFF
14 QFF ON ON N OFF OFF
15 ON ON ON oN OFF OFF
16 OFF OFF OFF OFF ON OFF
17 ON OFF OFF OFF ON OFF
1 OFF oN OFF OFF ON OFF
1% ON ON OFF OFF ON OFF
20 OFF OFF ON OFF ON DFE
21 ON OFF ON OFF ON OFF
n QFF ON aN OFF oN 0OFF
n ON ON ON OFF ON OFF
2% OFF OFF OFF ON ON OFF
25 ON OFF OFF ON ON OFF
% OFF ON OFF oN ON OFF
27 ON ON OFF oN ON OFF
28 OFF OFF ON oN ON OFF
2 ON OFF ON oN ON OFF
0 QFf anN ON oN ON falas
it oN ON ON oN ON OFF
) OFF OFF OFF OFF OFF oN




Tabla de Direcciénamiento PC RS485

CONFIGURACION DE SWITCH DIP
DIRECCIONAMIENTO

1 2 3 4 5 6

NUMERO DE DIRECCION 1 2 4 8 6 n
33 ON OFF OFF OFF CFF ON
34 OFF ON OFF OFF CFF ON
ELY ON ON OFF OFF CFF ON
3% orr orr ON orr orr ON
37 ON OFF ON OFF CFF ON
8 OFF ON ON OFF CFF ON
39 ON ON ON OFF CFF ON
40 OFF OFF OFF ON CFF ON
41 ON OFF OFF ON CFF ON
42 OFF ON OFF ON CFF ON
43 ON ON OFF ON CFF ON
44 QOFF OFF ON ON CFF ON
45 ON OFF ON ON CFF ON
46 OFF ON ON ON CFF ON
47 OoN ON ON ON CFF ON
48 OFF OFF OFF OFF ON ON
42 ON OFF OFF OFF ON ON
50 orr ON orr orr ON ON
51 ON ON OFF OFF ON ON
52 OFF OFF ON OFF ON ON
53 ON OFF ON OFF ON ON
4 OFF ON ON OFF ON ON
55 ON ON ON OFF ON ON
36 OFF OFF QOFF ON N ON
57 ON OFF OFF ON ON ON
58 OFF ON OFF ON ON ON
58 ON ON OFF ON ON ON
0 OFF OFF ON ON ON ON
61 ON OFF ON ON ON ON
62 OFF ON ON ON ON ON
63 ON ON ON ON ON ON




ANEXO 03: HOJA TECNICA LECTOR KR 1000 ZKTECO.

KR1000

Lector de Tarjetas de Proximidad de
Rango extendido

KR1000 es un rango extendido para exteriores con
clasificacion IP65

Lector de tarjetas de proximidad de 125 kHz disenado
especificamente para tarjetas, llaveros, fichas y
adhesivos ZK Access.

Con su alcance de leclura de 60 €M, £opecificacionas

KR1000 proporciona a o5 usuarnos o] B

una autenticacion RFID conveniente WERTGE Compahier | ZHAncess Tavars, ihas y pegannas
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elacceso ala puerta, el acceso ala Watenal | AR [Acikrinlo buadiens esteng)

puerta de vehiculos y cualguier e

C i wior & Dutdsor intkalizte Eladmﬂ_mqelada 2n macetas
aplicacion en la que el usuario yang 9 &P e oo essene 3
necesite tener su credencial RFID Feroed | HE
cerca del lector RFID. Interiaz Wizzzng | Puema de sakda Wiegand

Frente T2 dlmeatacion | 122 VDT

Comienie | Wax J0 mA

i Rarmo BF[ B3

_KRTDUU fiene Un puertu WEQEI'IU—DUE Temperatura oe APl F- A Ch:5C
incorporado que se puede conectara  revcioamene
HIEREdal 02 Fancionan entl | 155w a 00 oe hemedad ralafiva sn

la mayoria de los paneles de control candensacidn

de acceso l:lﬂdUidDS los Dimensiosss [Hew=0] | BIx84x 14 pulgadas 240 x 3 mm!
Pesa| 4oz 12k}

confroladores de puerfa FRACCRSS Cerineoones | L LE RS

I23 & InBio).



ANEXO 04: CARTA DE ENTREGA DE OBRA ENTREGADA U.N.T.R.M.

01 de Julio de 2017

CARTA DE ENTREGA DE OBRA

David Ricardo Pefia Alarcon

Ingeniero Electrénico DCG TEC

Presente:

Por medio de la presente, yo David Ricardo Pefia Alarcdn, hago entrega de la Obra que
corresponde a la implementacién del sistema de control de acceso wehicular al ing. ROBERT
JACKSON PEREZ TORRES, encargado del drea de DIRECTOR DE MANTENIMIENTO Y SERVICIOS
GENERALES DE LA UNIVERSIDAD NACIONAL TORIBIO RODRIGEZ DE MENDOZA DE AMAZONAS.

Los elementos entregados son:

*  Sistema de Control Vehicular

04 Barreras BFT Moowi.

04 Paneles de control de acceso ZKTeco InBio 260.

04 Lectores de Proximidad KR1000

04 Barreras Fotoeléctricas para tranqueras Vehiculares.
04 Botones de salida.

Software de control de acceso ZKAccess 3.5

oo o0 o0 o0 o0 0

Instructivos de Operacidn



ANEXO 05: ANALISIS FINANCIERO DE U.N.T.R.M.

UNIVERDIDAD NACIONAL TORIBIO RODRIGUEZ DE MENDOZA

1. Liquidez 109.00%
Esto quiere decir que por cada MU que mantiene ¢l cliente, cuenta con un respaldo de

S/, 109.00 para afrontar las deudas de corto plaz.

2 .Rotacion de los inventarios 0.68)

0.68% Quicre decir que Jos inventario van al mercado cada 39 .dias

[ 3.Rotacion de los activos 0.15]
Es decir que nuestra empresa esta colocando entre sus cliente 0.26 veces su valor de la mversion efectuda
por cada moneda unitaria ,

4. Endeudamiento patrimonial 7.50%)
Quiere decir que por cada MU aportada por el duefio S/ 7.50 solks es aportado por los acreedores ,
5. Endeudamiento de los activos 6.98%|

6.98% De los activos totales s financiado o esté comprometido con los acreedores y de liquidarse
:0s activos al precio en libros quedara un saldo de restante, después del pago de las obligaciones vigente

6. Rentabilidad de las ventas 15.20%)
Quicre decir que por unidad monetaria vendida por el cliente obtenido como utifidad del ; 15.20%

en los seis meses

7. Rentabilidad de! patrimonio 421%|

Esto quiere decir que por cada UM que el duefios mantiene en el MES genera un rendimiento del
4.21% sobre el patrimonio , mide la capacidad para generar wiilidad a favor del duefio

'8. Rentabilidad de la inversion 3.92%

Quiere decir que por cada UM invertido en los activos genera un rendimiento del

3.92% sobre la inversion , expresan un mayor rendimicnto en las ventas y del dinero mvertido.

9. Capital de trabajo Si. 108,000.00 |
Su capital de Trabajo es , S/.  108,000.00 Enmuestro caso , nos esta indicando que

cuenta con capacidad econémica para responder obligaciones con terceros .

CONCLUCION: De acuerdo a los ratios expresados anteriormente se determina que el presente crédito es
favorable.




ANEXO 06: ESTADOS FINACIEROS DE U.N.T.R.M.

UN'IVERDIDAD NACIONAL TDRIBIO RODRIGUEZ DE MENDOZA

49,717,
.1,000.0¢ e

S$/48.717. fpeiisins i D

S/.286,633.00
§/.336,350.00

$7.68,249.10

“S/18.510,90 - 56y, I RO
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; 0, 15157 TR ——
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{MUESTRA UNA DISMINUCION EN CUANTO A SU ENDEUDAMIENTO DEBIDO A QUE CREDIT(
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CASO DE USO: VER REPORTE DE CLIENTES.

Caso de Uso Ver Reporte de Clientes.

CUID SYSRFID 26

Actores Usuario.

Proposito Ver los Clientes que se encuentran activos, inactivos o6
eliminados en el sistema.

Resumen El usuario elige los pardmetros (activos, inactivos 6
eliminados) para visualizar el reporte de Clientes de acuerdo a
los parametros elegidos.

Tipo Esencial. Primario.

Referencias

CURSO NORMAL DE EVENTOS
Accion de Actor Respuesta del Sistema
1.  Este caso de uso inicia cuando el

[ ]

-

usuario desea saber el estado que
poseen los Clientes registrados en
el sistema.
El wusuario en la pestaia de
“Reportes™ da click sobre el botén
“Clientes”.

El usuario elige los parametros
(activos, inactivos. eliminados) vy
da click en el boton “Ver™.

Termina el caso de uso.

L

Muestra el Formulario “Reporte
de Clientes™.

Verifica que exista al menos un
parametro de busqueda
seleccionado.

Muestra el Reporte de Cliente
(coddigo. cedula. Cliente. teléfono.
celular. email) de acuerdo a los
parametros elegidos e indica el
total de registros segun ¢l estado.

Cursos Alternativos

Linea 5

S1 no existe ningun parametro seleccionado para el reporte se emite un

mensaje indicando que debera seleccionar al menos uno.




CASO DE USO: VER REPORTE DE REGISTROS.

Caso de Uso Ver Eeporte de Registro.

CUID SYSEFID 27

Actores Usuano.

Propasito Ver los eventos realizados (entrada, salidas, errores) ocurridos
por las tarjetas de los Clientes.

Eesnmen El usuario elige los paramefros (diario, por fecha, o por
Clientes) para visuvalizar el reporte de los eventos ocwridos
por las tarjetas de los Clientes.

Tipo Esencial Primario.

Referencias

CURSO NORMAL DE EVENTOS

Accion de Actor

Eespuesta del Sistema

-

Este caso de uso inicia cuando el
wsuario desea saber los eventos
ocurridos por las tarjetas de los
Clientes registrados en el sistema.
El wusparic en la pestafia de
“Reportes™ da click sobre el boton
“Registro”.

El wsuario

parametros:

# Diario.

¢ Por fecha (especifica desde-
hasta).

¢ Por Clientes (buscar el Cliente
(ver caso de nso
SYSRFID 06).

Dar click en el boton “Ver™.

elige uno de los

Termina el caso de nso.

3.

Muestra el Formulane “Fegistro
de Eventos™.

Verifica que exista al menos un
parametro de bisqueda
seleccionado.

Muestra el Feporte de registro de
Eventos (hora, evento, Cliente
ubicacion, placa de vehiculo) de
acoerdo a los parametros elegidos.

Cursos Alternativos

Linea &

51 no existe ningiin parametro seleccionado para el reporte se emite un

mensaje indicando que debera seleccionar al menos uno.




CASO DE USO: VER ASIGNACION DE TARJETAS.

Caso de Uso Ver Reporte de Asignaciones de Tarjeta.

CUID SYSRFID 28

Actores Usuario.

Proposito Ver las asignaciones de Tarjetas realizadas.

Resumen El usuvario elige los pardametros (activos. inactivos o
eliminados) para wisualizar el reporte de asignaciones de
tarjetas que se han realizado.

Tipo Esencial. Primario.

Referencias

CURSO NORMAL DE EVENTOS
Accion de Actor Respuesta del Sistema
1. Este caso de uso inicia cuando el

[ ]

usuario desea saber las
asignaciones de tarjetas registradas
en el sistema.

El wusuario en la pestafia de
“Reportes” da click sobre el botén

“Asignaciones de Tarjeta”.

4. El usuario elige los parametros
(activos, inactivos. eliminados) v
da click en el boton “Ver™.

Termina el caso de uso.

3. Muestra el Formulario “Reporte
de Asignaciones de Tarjeta™

5. Verifica que exista al menos un
parametro de busqueda
seleccionado.

6. Muestra el Reporte de las
Asignaciones de Tarjetas (fecha
de emisién. Cliente. tarjeta, marca
de wvehiculo. modelo de vehiculo,
tipo de wvehiculo, placa y fecha de
entrega) de acuerdo a los
parametros elegidos.

Cursos Alternativos

Linea 5§ Sino existe ningun parametro seleccionado para el reporte se emite un
mensaje indicando que debera seleccionar al menos uno.




Caso de Uso Ver Reporte de Log's.

CUID SYSRFID 29

Actores Usuario.

Proposito Ver reportes de los eventos de registro, concentrador.
NDCAN vy el Lector GP90.

Resumen El wusuario elige uno de los pardametros (Registro,
Concentrador-NDCAN ¢ Lector GP90 v el rango de fechas)
para visualizar el reporte de los eventos realizados por los
dispositivos.

Tipo Esencial. Primario.

Referencias

CURSO NORMAL DE EVENTOS
Accion de Actor Respuesta del Sistema

1.  Este caso de uso inicia cuando el

usuario desea ver los eventos

ocurridos  con los  diferentes

dispositivos  registrados en el

sistema.
2. El usvario en la pestafia de

“Reportes” da click sobre el boton

“Log's".

3. Muestra el Formulario “Reporte
de Log's™.

4.  El usvario elige uno de los

parametros (Registro.
Concentrador-NDCAN ¢ Lector
GP90 y el rango de fechas) y da
click en el boton “Ver™.

5. Verifica que exista al menos un
parametro de busqueda
seleccionado.

6. Muestra el Reporte de los eventos.

7. Termina el caso de uso.

Cursos Alternativos

Linea 5

S1 no existe ninglin parametro seleccionado para el reporte se emite un

mensaje indicando que debera seleccionar al menos uno.




CASO DE USO: SALIR DEL SISTEMA.

Caso de Uso Salir del Sistema.

CUID SYSRFID 30

Actores Usuario.

Proposito Salir del Sistema.

Resumen El usuario da click derecho sobre el icono del sistema ubicado
en la parte derecha de la barra de tareas y da click sobre la
opeion salir.

Tipo Esencial. Primario.

Referencias

CURSO NORMAL DE EVENTOS
Accion de Actor Respuesta del Sistema

1. Este caso de uso inicia cuando el

usuario desea cerrar €l sistema.
2. El usuario da click derecho en el

icono del sistema que aparece en la

parte derecha de la barra de tareas.

3. Muestra un meni con varias
opciones.
4. El usuvario da click en la opcion
“Salir™.
5. Solicita al usuvario la clave para
poder salir del sistema.

6. El usuario ingresa la clave.

7. Verifica si la clave ingresada es
correcta v cierra el sistema.

8. Termina el caso de uso.

Cursos Alternativos

Linea 7

Sila clave ingresada es incorrecta el sistema seguird activo.
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